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회전형 서보모터

형명 구성

200V 클래스의 경우

HG-KR 0 5 3 B

주)	 1.	 	대응	기종	및	상세	사양에	대해서는	본	카탈로그의	각	서보모터	시리즈	전자	브레이크	사양을	참조해	주십시오.
	 2.	 	HG-KR	및	HG-MR시리즈의	0.1kW	이상과	HG-SR시리즈에	대응	가능합니다.
	 3.	 	감속기	부착의	경우,	오일실	부착은	없습니다.
	 4.	 	오일실		HG-KR,	HG-MR시리즈의	외형	치수는	오일실	없음의	경우와	다릅니다.	상세한	내용은	당사에	문의해	주십시오.	또한,	HG-SR시리즈는	오일실의	유무에	관계없이	외형	치수는	같습니다.	
	 5.	 	대응	기종	및	상세	사양에	대해서는	본	카탈로그의	「감속기	부착	서보모터	사양」을	참조해	주십시오.
	 6.	 	HG-SR	G1/G1H의	경우는	표준으로	키홈	타입축(키	부착)입니다.
	 7.	 	대응	기종	및	상세	사양에	대해서는	본	카탈로그의	각	서보모터	시리즈	축단	특수	사양을	참조해	주십시오.
	 8.	 	HG-JR,	HG-RR	및	HG-UR시리즈는	표준	사양으로	오일실	부착입니다.
	 9.	 	HG-JR353(B)의	경우,	조합하는	서보앰프에	따라	정격	출력이	바뀝니다.	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그의	「HG-JR	3000r/min시리즈(저관성,	중용량)	(200V	클래스)	사양」을	참조해	주십시오.

기호 오일실

없음 없음(주8)

J 부착(주2,	3,	4)

기호 특수 사양

없음 표준품

W0C
기능	안전	대응	

서보모터

기호 감속기(주5)

없음 없음

G1
일반	산업기계	대응

(플랜지	타입)

G1H
일반	산업기계	대응
(풋	마운트	타입)

G5
고정도	대응	플랜지	타입

플랜지	출력형

G7
고정도	대응	플랜지	타입

축	출력형

기호 축단

없음 표준(스트레이트축)	(주6)

K
키홈	타입축	(키	부착
또는	키	없음)	(주7)	

D D	Cut축	(주7)	

기호 전자 브레이크

없음 없음

B 부착(주1)

기호 정격 회전속도[r/min]

1 1000

1M 1500

2 2000

3 3000

기호 정격 출력 [kW] 기호 정격 출력 [kW]

05	 0.05 50 5.0

1 0.1 60 6.0

2 0.2 70 7.0

4 0.4 80 8.0

5 0.5 90 9.0

7 0.75 11K 11

8 0.85 12K 12

10 1.0 15K 15

12 1.2 20K 20

15 1.5 22K 22

20 2.0 25K 25

30 3.0 30K 30

35 3.5(주9) 37K 37

42 4.2

기호 서보모터 계열

HG-KR 저관성	소용량

HG-MR 초저관성	소용량

HG-SR 중관성	중용량

HG-JR 저관성	중·대용량

HG-RR 초저관성	중용량

HG-UR 플랫형	중용량
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주)	 1.	 	대응	기종	및	상세	사양에	대해서는	본	카탈로그의	각	서보모터	시리즈	전자	브레이크	사양을	참조해	주십시오.
	 2.	 	HG-SR시리즈에	대응	가능합니다.
	 3.	 	감속기	부착의	경우,	오일실	부착은	없습니다.
	 4.	 	HG-JR시리즈는	표준	사양으로	오일실	부착입니다.
	 5.	 	대응	기종	및	상세	사양에	대해서는	본	카탈로그의	「감속기	부착	서보모터	사양」을	참조해	주십시오.
	 6.	 	HG-SR	G1/G1H의	경우는	표준으로	키홈	타입축(키	부착)입니다.
	 7.	 	대응	기종	및	상세	사양에	대해서는	본	카탈로그의	각	서보모터	시리즈	축단	특수	사양을	참조해	주십시오.
	 8.	 	HG-JR3534(B)의	경우,	조합하는	서보앰프에	따라	정격	출력이	바뀝니다.	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그의		「HG-JR	3000r/min시리즈(저관성,	중용량)	(400V	클래스)	사양」을	참조해	주십시오.

기호 특수 사양

없음 표준품

W0C
기능	안전	대응	

서보모터

형명 구성

400V 클래스의 경우

H G - S R 5 2 4 B

기호 오일실

없음 없음(주4)

J 부착(주2,	3)

기호 감속기 (주5)

없음 없음

G1
일반	산업기계	대응

(플랜지	타입)

G1H
일반	산업기계	대응
(풋	마운트	타입)

G5
고정도	대응	플랜지	타입

플랜지	출력형

G7
고정도	대응	플랜지	타입

축	출력형

기호 축단

없음 표준(스트레이트축)	(주6)

K
키홈	타입축	(키	부착
또는	키	없음)	(주7)	

기호 전자 브레이크

없음 없음

B 부착	(주1)

기호 정격 회전속도[r/min]

1 1000

1M 1500

2 2000

3 3000

기호 정격 출력 [kW] 기호 정격 출력 [kW]

5 0.5 11K 11

7 0.75 12K 12

10 1.0 15K 15

15 1.5 20K 20

20 2.0 22K 22

35 3.5(주8) 25K 25

50 5.0 30K 30

60 6.0 37K 37

70 7.0 45K 45

80 8.0 55K 55

90 9.0

기호 서보모터 계열

HG-SR 중관성	중용량

HG-JR 저관성	중·대용량

400V	클래스
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기호 특수 사양

없음 표준품

S100 엔코더	케이블	수직	인출

기호 축단

없음 표준(스트레이트축)

D D	Cut축	(주2)	

기호 전자 브레이크

없음 없음

B 부착(주1)

기호 정격 회전속도[r/min]

3 3000

기호 정격 출력 [W]

01 10

02 20

03 30

기호 서보모터 계열

HG-AK 초소형	초소용량

기호 전원

6 DC48V/DC24V

주)		 1.		대응	기종	및	상세	사양에	대해서는	본	카탈로그의	「HG-AK시리즈	전자	브레이크	사양」을	참조해	주십시오.
	 2.		상세	사양에	대해서는	본카탈로그의		「HG-AK시리즈	축단	특수	사양」을	참조해	주십시오.

형명 구성

DC48V/DC24V의 경우

HG-AK 0 1 3 6 B 　-
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HG-KR	
시리즈

HG-KR053(B)
MR-J4-10GF(-RJ),
MR-J4-10B(-RJ),	MR-J4-10B1(-RJ),
MR-J4-10A(-RJ),	MR-J4-10A1(-RJ)

MR-J4W2-22B,
MR-J4W2-44B

MR-J4W3-222B,
MR-J4W3-444B

HG-KR13(B)
MR-J4-10GF(-RJ),
MR-J4-10B(-RJ),	MR-J4-10B1(-RJ),
MR-J4-10A(-RJ),	MR-J4-10A1(-RJ)

MR-J4W2-22B,
MR-J4W2-44B

MR-J4W3-222B,
MR-J4W3-444B

HG-KR23(B)
MR-J4-20GF(-RJ),
MR-J4-20B(-RJ),	MR-J4-20B1(-RJ),
MR-J4-20A(-RJ),	MR-J4-20A1(-RJ)

MR-J4W2-22B,
MR-J4W2-44B

MR-J4W3-222B,
MR-J4W3-444B

HG-KR43(B)
MR-J4-40GF(-RJ),
MR-J4-40B(-RJ),	MR-J4-40B1(-RJ),
MR-J4-40A(-RJ),	MR-J4-40A1(-RJ)

MR-J4W2-44B,
MR-J4W2-77B,
MR-J4W2-1010B

MR-J4W3-444B

HG-KR73(B)
MR-J4-70GF(-RJ),	MR-J4-70B(-RJ),	
MR-J4-70A(-RJ)

MR-J4W2-77B,
MR-J4W2-1010B

-

HG-MR	
시리즈

HG-MR053(B)
MR-J4-10GF(-RJ),
MR-J4-10B(-RJ),	MR-J4-10B1(-RJ),
MR-J4-10A(-RJ),	MR-J4-10A1(-RJ)

MR-J4W2-22B,
MR-J4W2-44B

MR-J4W3-222B,
MR-J4W3-444B

HG-MR13(B)
MR-J4-10GF(-RJ),
MR-J4-10B(-RJ),	MR-J4-10B1(-RJ),
MR-J4-10A(-RJ),	MR-J4-10A1(-RJ)

MR-J4W2-22B,
MR-J4W2-44B

MR-J4W3-222B,
MR-J4W3-444B

HG-MR23(B)
MR-J4-20GF(-RJ),
MR-J4-20B(-RJ),	MR-J4-20B1(-RJ),
MR-J4-20A(-RJ),	MR-J4-20A1(-RJ)

MR-J4W2-22B,
MR-J4W2-44B

MR-J4W3-222B,
MR-J4W3-444B

HG-MR43(B)
MR-J4-40GF(-RJ),
MR-J4-40B(-RJ),	MR-J4-40B1(-RJ),
MR-J4-40A(-RJ),	MR-J4-40A1(-RJ)

MR-J4W2-44B,
MR-J4W2-77B,
MR-J4W2-1010B

MR-J4W3-444B

HG-MR73(B)
MR-J4-70GF(-RJ),	MR-J4-70B(-RJ),	
MR-J4-70A(-RJ)

MR-J4W2-77B,
MR-J4W2-1010B

-

HG-SR	
1000	r/min	
시리즈

HG-SR51(B)
MR-J4-60GF(-RJ),	MR-J4-60B(-RJ),	
MR-J4-60A(-RJ)

MR-J4W2-77B,
MR-J4W2-1010B

-

HG-SR81(B)
MR-J4-100GF(-RJ),	MR-J4-100B(-RJ),	
MR-J4-100A(-RJ)

MR-J4W2-1010B -

HG-SR121(B)
MR-J4-200GF(-RJ),	MR-J4-200B(-RJ),	
MR-J4-200A(-RJ)

- -

HG-SR201(B)
MR-J4-200GF(-RJ),	MR-J4-200B(-RJ),	
MR-J4-200A(-RJ)

- -

HG-SR301(B)
MR-J4-350GF(-RJ),	MR-J4-350B(-RJ),	
MR-J4-350A(-RJ)

- -

HG-SR421(B)
MR-J4-500GF(-RJ),	MR-J4-500B(-RJ),	
MR-J4-500A(-RJ)

- -

HG-SR	
2000	r/min	
시리즈

HG-SR52(B)
MR-J4-60GF(-RJ),	MR-J4-60B(-RJ),	
MR-J4-60A(-RJ)

MR-J4W2-77B,
MR-J4W2-1010B

-

HG-SR102(B)
MR-J4-100GF(-RJ),	MR-J4-100B(-RJ),	
MR-J4-100A(-RJ)

MR-J4W2-1010B -

HG-SR152(B)
MR-J4-200GF(-RJ),	MR-J4-200B(-RJ),	
MR-J4-200A(-RJ)

- -

HG-SR202(B)
MR-J4-200GF(-RJ),	MR-J4-200B(-RJ),	
MR-J4-200A(-RJ)

- -

HG-SR352(B)
MR-J4-350GF(-RJ),	MR-J4-350B(-RJ),	
MR-J4-350A(-RJ)

- -

HG-SR502(B)
MR-J4-500GF(-RJ),	MR-J4-500B(-RJ),	
MR-J4-500A(-RJ)

- -

HG-SR702(B)
MR-J4-700GF(-RJ),	MR-J4-700B(-RJ),	
MR-J4-700A(-RJ)

- -

HG-JR	
3000	r/min	
시리즈

HG-JR53(B)
MR-J4-60GF(-RJ),	MR-J4-60B(-RJ),	
MR-J4-60A(-RJ)

MR-J4W2-77B -

HG-JR73(B)
MR-J4-70GF(-RJ),	MR-J4-70B(-RJ),	
MR-J4-70A(-RJ)

MR-J4W2-77B,
MR-J4W2-1010B

-

HG-JR103(B)
MR-J4-100GF(-RJ),	MR-J4-100B(-RJ),	
MR-J4-100A(-RJ)

MR-J4W2-1010B -

주)	 1.	 	각	축에	접속하는	서보모터를	임의로	조합할	수	있습니다.	각	서보앰프에	대응하는	서보모터의	조합에	대해서는	본	카탈로그	p.1-6의	「다축	일체형	서보앰프와	서보모터	조합」을	참조해	주십시오.
	 2.		MR-J4-_G-RJ는	발매	예정입니다.

회전형 서보모터와 서보앰프 조합 (200V/100V 클래스)

회전형 서보모터
서보앰프

MR-J4(주2) MR-J4W2(주1) MR-J4W3(주1)
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회전형 서보모터와 서보앰프 조합 (200V 클래스)

회전형 서보모터
서보앰프/드라이브 유닛

MR-J4(주2) MR-J4W2(주1) MR-J4W3(주1)

HG-JR	
3000	r/min	
시리즈

HG-JR153(B)
MR-J4-200GF(-RJ),	MR-J4-200B(-RJ),	
MR-J4-200A(-RJ)

- -

HG-JR203(B)
MR-J4-200GF(-RJ),	MR-J4-200B(-RJ),	
MR-J4-200A(-RJ)

- -

HG-JR353(B)
MR-J4-350GF(-RJ),	MR-J4-350B(-RJ),	
MR-J4-350A(-RJ)

- -

HG-JR503(B)
MR-J4-500GF(-RJ),	MR-J4-500B(-RJ),	
MR-J4-500A(-RJ)

- -

HG-JR703(B)
MR-J4-700GF(-RJ),	MR-J4-700B(-RJ),	
MR-J4-700A(-RJ)

- -

HG-JR903(B)
MR-J4-11KB(-RJ),	
MR-J4-11KA(-RJ)

- -

HG-JR
1000	r/min
시리즈

HG-JR601(B)
MR-J4-700GF(-RJ),	MR-J4-700B(-RJ),	
MR-J4-700A(-RJ)

- -

HG-JR801(B)
MR-J4-11KB(-RJ),
MR-J4-11KA(-RJ)

- -

HG-JR12K1(B)
MR-J4-11KB(-RJ),
MR-J4-11KA(-RJ)

- -

HG-JR15K1
MR-J4-15KB(-RJ),
MR-J4-15KA(-RJ)

- -

HG-JR20K1
MR-J4-22KB(-RJ),
MR-J4-22KA(-RJ)

- -

HG-JR25K1
MR-J4-22KB(-RJ),
MR-J4-22KA(-RJ)

- -

HG-JR30K1
MR-J4-DU30KB(-RJ),	
MR-J4-DU30KA(-RJ)

- -

HG-JR37K1
MR-J4-DU37KB(-RJ),	
MR-J4-DU37KA(-RJ)

- -

HG-JR	
1500	r/min	
시리즈

HG-JR701M(B)
MR-J4-700GF(-RJ),	MR-J4-700B(-RJ),	
MR-J4-700A(-RJ)

- -

HG-JR11K1M(B)
MR-J4-11KB(-RJ),
MR-J4-11KA(-RJ)

- -

HG-JR15K1M(B)
MR-J4-15KB(-RJ),
MR-J4-15KA(-RJ)

- -

HG-JR22K1M
MR-J4-22KB(-RJ),
MR-J4-22KA(-RJ)

- -

HG-JR30K1M
MR-J4-DU30KB(-RJ),	
MR-J4-DU30KA(-RJ)

- -

HG-JR37K1M
MR-J4-DU37KB(-RJ),	
MR-J4-DU37KA(-RJ)

- -

HG-RR	
시리즈

HG-RR103(B)
MR-J4-200GF(-RJ),	MR-J4-200B(-RJ),	
MR-J4-200A(-RJ)

- -

HG-RR153(B)
MR-J4-200GF(-RJ),	MR-J4-200B(-RJ),	
MR-J4-200A(-RJ)

- -

HG-RR203(B)
MR-J4-350GF(-RJ),	MR-J4-350B(-RJ),	
MR-J4-350A(-RJ)

- -

HG-RR353(B)
MR-J4-500GF(-RJ),	MR-J4-500B(-RJ),	
MR-J4-500A(-RJ)

- -

HG-RR503(B)
MR-J4-500GF(-RJ),	MR-J4-500B(-RJ),	
MR-J4-500A(-RJ)

- -

HG-UR	
시리즈

HG-UR72(B)
MR-J4-70GF(-RJ),	MR-J4-70B(-RJ),	
MR-J4-70A(-RJ)

MR-J4W2-77B
MR-J4W2-1010B

-

HG-UR152(B)
MR-J4-200GF(-RJ),	MR-J4-200B(-RJ),	
MR-J4-200A(-RJ)

- -

HG-UR202(B)
MR-J4-350GF(-RJ),	MR-J4-350B(-RJ),	
MR-J4-350A(-RJ)

- -

HG-UR352(B)
MR-J4-500GF(-RJ),	MR-J4-500B(-RJ),	
MR-J4-500A(-RJ)

- -

HG-UR502(B)
MR-J4-500GF(-RJ),	MR-J4-500B(-RJ),	
MR-J4-500A(-RJ)

- -

주)	 1.	 	각	축에	접속하는	서보모터를	임의로	조합할	수	있습니다.	각	서보앰프에	대응하는	서보모터의	조합에	대해서는	본	카탈로그	p.1-6의	「다축	일체형	서보앰프와	서보모터	조합」을	참조해	주십시오.
	 2.		MR-J4-_G-RJ는	발매	예정입니다.
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회전형 서보모터와 서보앰프 조합 (400V 클래스)

회전형 서보모터
서보앰프/드라이브 유닛

MR-J4(주1) MR-J4W2 MR-J4W3

HG-SR	
2000	r/min	
시리즈

HG-SR524(B)
MR-J4-60GF4(-RJ),	MR-J4-60B4(-RJ),	
MR-J4-60A4(-RJ)

- -

HG-SR1024(B)
MR-J4-100GF4(-RJ),	MR-J4-100B4(-RJ),	
MR-J4-100A4(-RJ)

- -

HG-SR1524(B)
MR-J4-200GF4(-RJ),	MR-J4-200B4(-RJ),	
MR-J4-200A4(-RJ)

- -

HG-SR2024(B)
MR-J4-200GF4(-RJ),	MR-J4-200B4(-RJ),	
MR-J4-200A4(-RJ)

- -

HG-SR3524(B)
MR-J4-350GF4(-RJ),	MR-J4-350B4(-RJ),	
MR-J4-350A4(-RJ)

- -

HG-SR5024(B)
MR-J4-500GF4(-RJ),	MR-J4-500B4(-RJ),	
MR-J4-500A4(-RJ)

- -

HG-SR7024(B)
MR-J4-700GF4(-RJ),	MR-J4-700B4(-RJ),	
MR-J4-700A4(-RJ)

- -

HG-JR	
3000	r/min	
시리즈

HG-JR534(B)
MR-J4-60GF4(-RJ),	MR-J4-60B4(-RJ),	
MR-J4-60A4(-RJ)

- -

HG-JR734(B)
MR-J4-100GF4(-RJ),	MR-J4-100B4(-RJ),	
MR-J4-100A4(-RJ)

- -

HG-JR1034(B)
MR-J4-100GF4(-RJ),	MR-J4-100B4(-RJ),	
MR-J4-100A4(-RJ)

- -

HG-JR1534(B)
MR-J4-200GF4(-RJ),	MR-J4-200B4(-RJ),	
MR-J4-200A4(-RJ)

- -

HG-JR2034(B)
MR-J4-200GF4(-RJ),	MR-J4-200B4(-RJ),	
MR-J4-200A4(-RJ)

- -

HG-JR3534(B)
MR-J4-350GF4(-RJ),	MR-J4-350B4(-RJ),	
MR-J4-350A4(-RJ)

- -

HG-JR5034(B)
MR-J4-500GF4(-RJ),	MR-J4-500B4(-RJ),	
MR-J4-500A4(-RJ)

- -

HG-JR7034(B)
MR-J4-700GF4(-RJ),	MR-J4-700B4(-RJ),	
MR-J4-700A4(-RJ)

- -

HG-JR9034(B)
MR-J4-11KB4(-RJ),
MR-J4-11KA4(-RJ)

- -

HG-JR
1000	r/min
시리즈

HG-JR6014(B)
MR-J4-700GF4(-RJ),	MR-J4-700B4(-RJ),	
MR-J4-700A4(-RJ)

- -

HG-JR8014(B)
MR-J4-11KB4(-RJ),
MR-J4-11KA4(-RJ)

- -

HG-JR12K14(B)
MR-J4-11KB4(-RJ),
MR-J4-11KA4(-RJ)

- -

HG-JR15K14
MR-J4-15KB4(-RJ),
MR-J4-15KA4(-RJ)

- -

HG-JR20K14
MR-J4-22KB4(-RJ),
MR-J4-22KA4(-RJ)

- -

HG-JR25K14
MR-J4-22KB4(-RJ),
MR-J4-22KA4(-RJ)

- -

HG-JR30K14
MR-J4-DU30KB4(-RJ),	
MR-J4-DU30KA4(-RJ)

- -

HG-JR37K14
MR-J4-DU37KB4(-RJ),	
MR-J4-DU37KA4(-RJ)

- -

HG-JR	
1500	r/min	
시리즈

HG-JR701M4(B)
MR-J4-700GF4(-RJ),	MR-J4-700B4(-RJ),	
MR-J4-700A4(-RJ)

- -

HG-JR11K1M4(B)
MR-J4-11KB4(-RJ),
MR-J4-11KA4(-RJ)

- -

HG-JR15K1M4(B)
MR-J4-15KB4(-RJ),
MR-J4-15KA4(-RJ)

- -

HG-JR22K1M4
MR-J4-22KB4(-RJ),
MR-J4-22KA4(-RJ)

- -

HG-JR30K1M4
MR-J4-DU30KB4(-RJ),	
MR-J4-DU30KA4(-RJ)

- -

HG-JR37K1M4
MR-J4-DU37KB4(-RJ),	
MR-J4-DU37KA4(-RJ)

- -

HG-JR45K1M4
MR-J4-DU45KB4(-RJ),	
MR-J4-DU45KA4(-RJ)

- -

HG-JR55K1M4
MR-J4-DU55KB4(-RJ),	
MR-J4-DU55KA4(-RJ)

- -

주)	 1.	MR-J4-_GF4-RJ는	발매	예정입니다.
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회전형 서보모터

HG-AK회전형 서보모터와 서보앰프 조합 (DC48V/DC24V 클래스)

회전형 서보모터
서보앰프

MR-J4 MR-J4W2 MR-J4W3

HG-AK	
시리즈

HG-AK0136(B) MR-J4-03A6(-RJ) MR-J4W2-0303B6 -

HG-AK0236(B) MR-J4-03A6(-RJ) MR-J4W2-0303B6 -

HG-AK0336(B) MR-J4-03A6(-RJ) MR-J4W2-0303B6 -

HG-JR시리즈 서보모터 최대 토크 400% 대응 조합(200V 클래스)

HG-JR시리즈	서보모터는	아래의	서보모터	및	서보앰프의	조합으로	최대	토크를	정격	토크의	300%에서	400%로	상승시킬	수	있습니다.

회전형 서보모터
서보앰프

MR-J4 MR-J4W2(주1) MR-J4W3(주1)

HG-JR	
3000	r/min	
시리즈

HG-JR53(B)(주2) MR-J4-100GF(-RJ),	MR-J4-100B(-RJ),	MR-J4-100A(-RJ) MR-J4W2-1010B -

HG-JR73(B)(주2) MR-J4-200GF(-RJ),	MR-J4-200B(-RJ),	MR-J4-200A(-RJ) - -

HG-JR103(B)(주2) MR-J4-200GF(-RJ),	MR-J4-200B(-RJ),	MR-J4-200A(-RJ) - -

HG-JR153(B) MR-J4-350GF(-RJ),	MR-J4-350B(-RJ),	MR-J4-350A(-RJ) - -

HG-JR203(B) MR-J4-350GF(-RJ),	MR-J4-350B(-RJ),	MR-J4-350A(-RJ) - -

HG-JR353(B) MR-J4-500GF(-RJ),	MR-J4-500B(-RJ),	MR-J4-500A(-RJ) - -

HG-JR503(B) MR-J4-700GF(-RJ),	MR-J4-700B(-RJ),	MR-J4-700A(-RJ) - -

주)	 1.	 	각	축에	접속하는	서보모터를	임의로	조합할	수	있습니다.	각	서보앰프에	대응하는	서보모터의	조합에	대해서는	본	카탈로그	p.1-6의	「다축	일체형	서보앰프와	서보모터	조합」을	참조해	주십시오.

	 2.		단상	AC	200V	입력으로	사용하는	경우,	HG-JR시리즈	서보모터를	최대	토크	400%	대응으로	사용할	수	없습니다.

HG-JR시리즈 서보모터 최대 토크 400% 대응 조합(400V 클래스)

HG-JR시리즈	서보모터는	아래의	서보모터	및	서보앰프의	조합으로	최대	토크를	정격	토크의	300%에서	400%로	상승시킬	수	있습니다.

회전형 서보모터
서보앰프

MR-J4 MR-J4W2(주1) MR-J4W3(주1)

HG-JR	
3000	r/min	
시리즈

HG-JR534(B) MR-J4-100GF4(-RJ),	MR-J4-100B4(-RJ),	MR-J4-100A4(-RJ) - -

HG-JR734(B) MR-J4-200GF4(-RJ),	MR-J4-200B4(-RJ),	MR-J4-200A4(-RJ) - -

HG-JR1034(B) MR-J4-200GF4(-RJ),	MR-J4-200B4(-RJ),	MR-J4-200A4(-RJ) - -

HG-JR1534(B) MR-J4-350GF4(-RJ),	MR-J4-350B4(-RJ),	MR-J4-350A4(-RJ) - -

HG-JR2034(B) MR-J4-350GF4(-RJ),	MR-J4-350B4(-RJ),	MR-J4-350A4(-RJ) - -

HG-JR3534(B) MR-J4-500GF4(-RJ),	MR-J4-500B4(-RJ),	MR-J4-500A4(-RJ) - -

HG-JR5034(B) MR-J4-700GF4(-RJ),	MR-J4-700B4(-RJ),	MR-J4-700A4(-RJ) - -

주)	 1.	 	각	축에	접속하는	서보모터를	임의로	조합할	수	있습니다.	각	서보앰프에	대응하는	서보모터의	조합에	대해서는	본	카탈로그	p.1-6의	「다축	일체형	서보앰프와	서보모터	조합」을	참조해	주십시오.
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기능 안전 대응 서보모터와 서보앰프 조합 (200V 클래스)

기능	안전	대응	서보모터는	MR-D30	기능	안전	유닛	및	MR-J4-B-RJ/MR-J4-A-RJ	서보앰프와	조합하여	사용하는	것으로	안전	감시	기능을	확장할	수	
있습니다.	다음에	나타내는	기능	안전	대응	서보모터는	HG-KR시리즈,	HG-SR시리즈	및	HG-JR시리즈에	대응하고	있습니다.	
기능	안전	대응	서보모터의	사양	및	외형	치수도는	바뀌지	않습니다.	기능	안전	대응	서보모터를	사용해	안전	감시	기능을	확장하기	위해서는	MR-D30를	다음에	
나타내는	서보앰프와	조합해	주십시오.

기능 안전 대응 서보모터
서보앰프

MR-J4 MR-J4W2 MR-J4W3

HG-KR053W0C
MR-J4-10B-RJ,	MR-J4-10B1-RJ,	
MR-J4-10A-RJ,	MR-J4-10A1-RJ

- -

HG-KR13W0C
MR-J4-10B-RJ,	MR-J4-10B1-RJ,	
MR-J4-10A-RJ,	MR-J4-10A1-RJ

- -

HG-KR23W0C
MR-J4-20B-RJ,	MR-J4-20B1-RJ,	
MR-J4-20A-RJ,	MR-J4-20A1-RJ

- -

HG-KR43W0C
MR-J4-40B-RJ,	MR-J4-40B1-RJ,	
MR-J4-40A-RJ,	MR-J4-40A1-RJ	

- -

HG-KR73W0C
MR-J4-70B-RJ,	
MR-J4-70A-RJ

- -

HG-SR51W0C
MR-J4-60B-RJ,	
MR-J4-60A-RJ

- -

HG-SR81W0C
MR-J4-100B-RJ,	
MR-J4-100A-RJ

- -

HG-SR121W0C
MR-J4-200B-RJ,	
MR-J4-200A-RJ

- -

HG-SR201W0C
MR-J4-200B-RJ,	
MR-J4-200A-RJ

- -

HG-SR301W0C
MR-J4-350B-RJ,	
MR-J4-350A-RJ

- -

HG-SR421W0C
MR-J4-500B-RJ,	
MR-J4-500A-RJ

- -

HG-SR52W0C
MR-J4-60B-RJ,	
MR-J4-60A-RJ

- -

HG-SR102W0C
MR-J4-100B-RJ,	
MR-J4-100A-RJ

- -

HG-SR152W0C
MR-J4-200B-RJ,	
MR-J4-200A-RJ

- -

HG-SR202W0C
MR-J4-200B-RJ,	
MR-J4-200A-RJ

- -

HG-SR352W0C
MR-J4-350B-RJ,	
MR-J4-350A-RJ

- -

HG-SR502W0C
MR-J4-500B-RJ,	
MR-J4-500A-RJ

- -

HG-SR702W0C
MR-J4-700B-RJ,	
MR-J4-700A-RJ

- -

HG-JR53W0C
MR-J4-60B-RJ,	MR-J4-100B-RJ(주1,	2),	
MR-J4-60A-RJ,	MR-J4-100A-RJ(주1,	2)

- -

HG-JR73W0C
MR-J4-70B-RJ,	MR-J4-200B-RJ(주1,	2),	
MR-J4-70A-RJ,	MR-J4-200A-RJ(주1,	2)

- -

HG-JR103W0C
MR-J4-100B-RJ,	MR-J4-200B-RJ(주1,	2),	
MR-J4-100A-RJ,	MR-J4-200A-RJ(주1,	2)

- -

HG-JR153W0C
MR-J4-200B-RJ,	MR-J4-350B-RJ(주1),	
MR-J4-200A-RJ,	MR-J4-350A-RJ(주1)

- -

HG-JR203W0C
MR-J4-200B-RJ,	MR-J4-350B-RJ(주1),	
MR-J4-200A-RJ,	MR-J4-350A-RJ(주1)

- -

HG-JR353W0C
MR-J4-350B-RJ,	MR-J4-500B-RJ(주1),	
MR-J4-350A-RJ,	MR-J4-500A-RJ(주1)

- -

HG-JR503W0C
MR-J4-500B-RJ,	MR-J4-700B-RJ(주1),	
MR-J4-500A-RJ,	MR-J4-700A-RJ(주1)

- -

HG-JR703W0C
MR-J4-700B-RJ,	
MR-J4-700A-RJ

- -

HG-JR903W0C
MR-J4-11KB-RJ,	
MR-J4-11KA-RJ

- -

HG-JR701MW0C
MR-J4-700B-RJ,	
MR-J4-700A-RJ

- -

HG-JR11K1MW0C
MR-J4-11KB-RJ,	
MR-J4-11KA-RJ

- -

HG-JR15K1MW0C
MR-J4-15KB-RJ,	
MR-J4-15KA-RJ

- -

HG-JR22K1MW0C
MR-J4-22KB-RJ,	
MR-J4-22KA-RJ

- -

주)		 1.		이	조합으로	최대	토르를	정격	토크의	300%에서	400%로	상승시킬	수	있습니다.
	 2.		단상	AC200V	입력으로	사용하는	경우,	HG-JR시리즈	서보모터를	최대	토크	400%	대응으로	사용할	수	없습니다.
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회전형 서보모터

기능 안전 대응 서보모터와 서보앰프 조합 (400V 클래스)

기능 안전 대응 서보모터
서보앰프

MR-J4 MR-J4W2 MR-J4W3

HG-SR524W0C
MR-J4-60B4-RJ,
MR-J4-60A4-RJ

- -

HG-SR1024W0C
MR-J4-100B4-RJ,
MR-J4-100A4-RJ

- -

HG-SR1524W0C
MR-J4-200B4-RJ,
MR-J4-200A4-RJ

- -

HG-SR2024W0C
MR-J4-200B4-RJ,
MR-J4-200A4-RJ

- -

HG-SR3524W0C
MR-J4-350B4-RJ,
MR-J4-350A4-RJ

- -

HG-SR5024W0C
MR-J4-500B4-RJ,
MR-J4-500A4-RJ

- -

HG-SR7024W0C
MR-J4-700B4-RJ,
MR-J4-700A4-RJ

- -

HG-JR534W0C
MR-J4-60B4-RJ,	MR-J4-100B4-RJ(주1),
MR-J4-60A4-RJ,	MR-J4-100A4-RJ(주1)

- -

HG-JR734W0C
MR-J4-100B4-RJ,	MR-J4-200B4-RJ(주1),
MR-J4-100A4-RJ,	MR-J4-200A4-RJ(주1)

- -

HG-JR1034W0C
MR-J4-100B4-RJ,	MR-J4-200B4-RJ(주1),
MR-J4-100A4-RJ,	MR-J4-200A4-RJ(주1)

- -

HG-JR1534W0C
MR-J4-200B4-RJ,	MR-J4-350B4-RJ(주1),
MR-J4-200A4-RJ,	MR-J4-350A4-RJ(주1)

- -

HG-JR2034W0C
MR-J4-200B4-RJ,	MR-J4-350B4-RJ(주1),
MR-J4-200A4-RJ,	MR-J4-350A4-RJ(주1)

- -

HG-JR3534W0C
MR-J4-350B4-RJ,	MR-J4-500B4-RJ(주1),
MR-J4-350A4-RJ,	MR-J4-500A4-RJ(주1)

- -

HG-JR5034W0C
MR-J4-500B4-RJ,	MR-J4-700B4-RJ(주1),
MR-J4-500A4-RJ,	MR-J4-700A4-RJ(주1)

- -

HG-JR7034W0C
MR-J4-700B4-RJ,
MR-J4-700A4-RJ

- -

HG-JR9034W0C
MR-J4-11KB4-RJ,
MR-J4-11KA4-RJ

- -

HG-JR701M4W0C
MR-J4-700B4-RJ,
MR-J4-700A4-RJ

- -

HG-JR11K1M4W0C
MR-J4-11KB4-RJ,
MR-J4-11KA4-RJ

- -

HG-JR15K1M4W0C
MR-J4-15KB4-RJ,
MR-J4-15KA4-RJ

- -

HG-JR22K1M4W0C
MR-J4-22KB4-RJ,
MR-J4-22KA4-RJ

- -

주)		 1.		이	조합으로	최대	토르를	정격	토크의	300%에서	400%로	상승시킬	수	있습니다.	
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회전형 서보모터

HG-KR시리즈 (저관성, 소용량) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-KR 053(B) 13(B) 23(B) 43(B) 73(B)

대응	서보앰프	형명
MR-J4-

본	카탈로그	p.	2-4의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.
MR-J4W_-

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 0.3 0.3 0.5 0.9 1.3

연속	특성
정격	출력 	[W]	 50 100 200 400 750

정격	토크	(주3)	 	[N·m]	 0.16 0.32 0.64 1.3 2.4

최대	토크 	[N·m]	 0.56 1.1 2.2 4.5 8.4

정격	회전속도 	[r/min]	 3000

최대	회전속도 	[r/min]	 6000

순간허용	회전속도 	[r/min]	 6900

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 5.63 13.0 18.3 43.7 45.2

전자	브레이크	부착 [kW/s] 5.37 12.1 16.7 41.3 41.6

정격	전류 	[A]	 0.9 0.8 1.3 2.6 4.8

최대	전류 	[A]	 3.2 2.5 4.6 9.1 17

회생	브레이크	
빈도	※2

MR-J4- 	[회/분]	 (주4)	 (주4)	 453 268 157

MR-J4W_- 	[회/분]	 2500 1350	 451 268	 393

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 0.0450 0.0777 0.221 0.371 1.26

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 0.0472 0.0837 0.243 0.393 1.37

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 17배	이하 26배	이하 25배	이하 17배	이하

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더	

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 없음 없음	(오일실	부착	서보모터도	대응	가능합니다.(HG-KR_J))	

내열	클래스 130	(B)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP65)	(주2)		

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃	(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃	(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하	(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하	(결로가	없을	것)

분위기 실내	(직사	광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하(주5)

내진동	※4 X:	49	m/s2	Y:	49	m/s2

진동	계급 V10	*6

해외	준거	규격 본	카탈로그	p.	62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 25 25 30 30 40

래디얼 	[N] 88 88 245 245 392

트러스트 	[N] 59 59 98 98 147

질량
표준 	[kg] 0.34 0.54 0.91 1.4 2.8

전자	브레이크	부착 	[kg] 0.54 0.74 1.3 1.8 3.8

주)	 1.	 	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	 	축	관통부는	제외합니다.	감속기	부착의	경우는	감속기	부분이	IP44	상당이	됩니다.	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	p.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	

주십시오.
	 3.	 	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.	 	정격	회전속도에서	감속	정지하는	경우,	실효	토크가	정격	토크	범위내면	회생	빈도에	제약은	없습니다.	최대	회전속도에서	감속	정지하는	경우,	아래	조건을	만족하면	회생	빈도에	제약은	없습니다.
	 	ᆞHG-KR053(B)	:	부하관성	모멘트비가	8배	이하,	또한	실효	토크가	정격	토크	범위내
	 	ᆞHG-KR13(B)	:	부하관성	모멘트비가	4배	이하,	또한	실효	토크가	정격	토크	범위내
	 5.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	p.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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HG-KR053(B)(주1, 2, 3, 4)
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HG-KR23(B)(주1, 2, 3, 4)
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HG-KR43(B)(주1, 2, 3, 4)
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HG-KR73(B)(주1, 3, 4)
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HG-KR시리즈 축단 특수 사양
아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.

Φ8h6

1

21.5

25

20.5

D Cut 축 (주1) …50W, 100W

[단위:mm]

키홈 타입축 ( 키 부착 ) (주1, 2) …200W, 400W, 750W

형명
변화 치수

T S R Q W QK QL U Y

HG-KR23(B)K,	
43(B)K

5 14h6 30 26 5 20 3 3
M4나사
깊이15

HG-KR73(B)K 6 19h6 40 36 6 25 5 3.5
M5나사
깊이20

단면 A-A

W

U

T Y

Φ
S

A

A

R

Q

QK QL

[단위:mm]

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	양쪽이	둥근	키	입니다.

HG-KR시리즈 전자 브레이크 사양 (주1) 

형명 HG-KR 053B 13B 23B 43B 73B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 6.3 6.3 7.9 7.9 10

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 0.32 0.32 1.3 1.3 2.4

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 5.6 5.6 22 22 64

1시간당	 [J] 56 56 220 220 640

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000 20000 20000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 5.6 5.6 22 22 64

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.	

			0
-10%

주)	1. :	삼상	AC200V	및	
단상	AC230V의	경우입니다.

2. :	단상	AC100V의	경우입니다.
3. :	단상	AC200V의	경우입니다.	

단,	상기(주1,	2)와	다른점만	
기재하고	있습니다.

4. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.
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회전형 서보모터

HG-MR시리즈(초저관성, 소용량) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-KR 053(B) 13(B) 23(B) 43(B) 73(B)

대응	서보앰프	형명
MR-J4-

본	카탈로그	p.2-4의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.
MR-J4W_-

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 0.3 0.3 0.5 0.9 1.3

연속	특성
정격	출력 	[W]	 50 100 200 400 750

정격	토크	(주3)	 	[N·m]	 0.16 0.32 0.64 1.3 2.4

최대	토크 	[N·m]	 0.48 0.95 1.9 3.8 7.2

정격	회전속도 	[r/min]	 3000

최대	회전속도 	[r/min]	 6000

순간허용	회전속도 	[r/min]	 6900

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 15.6 33.8 46.9 114.2 97.3

전자	브레이크	부착 [kW/s] 11.3 28.0 37.2 98.8 82.1

정격	전류 	[A]	 1.0 0.9 1.5 2.6 5.8

최대	전류 	[A]	 3.1 2.5 5.3 9.0 20

회생	브레이크	
빈도	※2

MR-J4- 	[회/분]	 (주4) (주4) 1180 713 338

MR-J4W_- 	[회/분]	 7310 3620	 1170 710	 846

관성	모멘트	J
표준 [×	10-4	kg·m2] 0.0162 0.0300 0.0865 0.142 0.586

전자	브레이크
부착

[×	10-4	kg·m2] 0.0224 0.0362 0.109 0.164 0.694

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 35배	이하 32배	이하

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더	

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 없음 없음	(오일실	부착	서보모터도	대응	가능합니다.(HG-MR_J))

내열	클래스 130	(B)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP65)	(주2)

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하(주5)

내진동	※4 X:	49m/s2	Y:	49m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 25 25 30 30 40

래디얼 	[N] 88 88 245 245 392

트러스트 	[N] 59 59 98 98 147

질량
표준 	[kg] 0.34 0.54 0.91 1.4 2.8

전자	브레이크	부착 	[kg] 0.54 0.74 1.3 1.8 3.8

주)	 1.	 	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	 	축	관통부는	제외합니다.	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	p.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	 	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.	 	정격	회전속도에서	감속	정지하는	경우,	실효	토크가	정격	토크	범위내면	회생	빈도에	제약은	없습니다.	최대	회전속도에서	감속	정지하는	경우,	아래	조건을	만족하면	회생	빈도에	제약은	없습니다.
	 	ᆞHG-MR053(B)	:	부하관성	모멘트비가	24배	이하,	또한	실효	토크가	정격	토크	범위내
	 	ᆞHG-MR13(B)	:	부하관성	모멘트비가	12배	이하,	또한	실효	토크가	정격	토크	범위내
	 5.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	p.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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HG-MR시리즈 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-MR 053B 13B 23B 43B 73B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 6.3 6.3 7.9 7.9 10

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 0.32 0.32 1.3 1.3 2.4

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 5.6 5.6 22 22 64

1시간당	 [J] 56 56 220 220 640

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000 20000 20000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 5.6 5.6 22 22 64

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

HG-MR시리즈 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.

Φ8h6

1

21.5

25

20.5

D Cut 축 (주1) …50W, 100W

[단위:mm]

키홈 타입축(키 부착) (주1, 2) …200W, 400W, 750W

형명
변화 치수

T S R Q W QK QL U Y

HG-MR23(B)K,	
43(B)K

5 14h6 30 26 5 20 3 3
M4나사
깊이15

HG-MR73(B)K 6 19h6 40 36 6 25 5 3.5
M5나사
깊이20

단면 A-A

W

U

T Y

Φ
S

A

A

R

Q

QK QL

[단위:mm]

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	양쪽이	둥근	키	입니다.

			0
-10%

HG-MR시리즈 토크 특성

HG-MR053(B)(주1, 2, 3, 4)
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HG-MR23(B)(주1, 2, 3, 4)
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HG-MR43(B)(주1, 2, 3, 4)
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HG-MR73(B)(주1, 3, 4)
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주)	1. :	삼상	AC200V	및	
단상	AC230V의	경우입니다.

2. :	단상	AC100V의	경우입니다.
3. :	단상	AC200V의	경우입니다.	

단,	상기(주1,	2)와	다른점만	
기재하고	있습니다.

4. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.
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회전형 서보모터

HG-SR 1000r/min시리즈(중관성, 중용량) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-SR 51(B) 81(B) 121(B) 201(B) 301(B) 421(B) 

대응	서보앰프	형명
MR-J4-

본	카탈로그	p.2-4의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.
MR-J4W_-

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 1.0 1.5 2.1 3.5 4.8 6.3

연속	특성
정격	출력 	[kW]	 0.5 0.85 1.2 2.0 3.0 4.2

정격	토크	(주3)	 	[N·m]	 4.8 8.1 11.5 19.1 28.6 40.1

최대	토크 	[N·m]	 14.3 24.4 34.4 57.3 85.9 120

정격	회전속도 	[r/min]	 1000

최대	회전속도 	[r/min]	 1500

순간허용	회전속도 	[r/min]	 1725

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 19.7 41.2 28.1 46.4 82.3 107

전자	브레이크	부착 [kW/s] 16.5 36.2 23.2 41.4 75.3 99.9

정격	전류 	[A]	 2.8 5.2 7.1 9.4 13 19

최대	전류 	[A]	 9.0 17 23 30 42 61

회생	브레이크
빈도	※2

MR-J4- 	[회/분]	 77 114	 191 113	 89	 76

MR-J4W_- 	[회/분]	 392	 286	 - - - -

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 11.6 16.0 46.8 78.6 99.7 151

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 13.8 18.2 56.5 88.2 109 161

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 17배	이하	 15배	이하	

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더	

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 없음	(오일실	부착	서보모터도	대응	가능합니다.(HG-SR_J))

내열	클래스 155	(F)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP67)	(주2)	

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하(주4)

내진동	※4 X:	24.5m/s2	Y:	24.5m/s2 X:	24.5m/s2	Y:	49m/s2 X:	24.5m/s2	Y:	29.4m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 55 55 79	 79	 79	 79	

래디얼 	[N] 980	 980	 2058	 2058	 2058	 2058	

트러스트 	[N] 490	 490	 980	 980	 980	 980	

질량
표준 	[kg] 6.2 7.3 11 16 20 27

전자	브레이크	부착 	[kg] 8.2 9.3 17 22 26 33

주)	 1.	 	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	 			축	관통부는	제외합니다.	오일실	부착의	경우도	IP67(축	관통부는	제외)입니다.	
	 	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	 	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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HG-SR 1000r/min시리즈 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-SR 51B 81B 121B 201B 301B 421B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 20 20 34 34 34 34

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 8.5 8.5 44 44 44 44

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 400 400 4500 4500 4500 4500

1시간당	 [J] 4000 4000 45000 45000 45000 45000

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000 20000 20000 20000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 200 200 1000 1000 1000 1000

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

키홈 타입 축(키 없음) (주1, 2)

형명
변화 치수

S R Q W QK QL U r Y

HG-SR51(B)K,	81(B)K 24h6 55 50 8 	 0
	-0.036 36 5 4 	+0.2

	 0 4

M8나사
깊이20

HG-SR121(B)K,	
201(B)K,	301(B)K,		
421(B)K

35 	+0.010	

	 0
79 75 10 	 0

	-0.036 55 5 5 	+0.2
	 0 5

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키는	부속되어	있지	않습니다.	사용자께서	준비해	주십시오.

[단위:mm]
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HG-SR 1000r/min시리즈 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.

			0
-10%

HG-SR 1000r/min시리즈 토크 특성

주)	1. :	삼상	AC200V의	경우입니다.
2. :	단상	AC230V의	경우입니다.
3. :	단상	AC200V의	경우입니다.	

단,	상기(주1,	2)와	다른점만기재하고	있습니다.
4. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.

HG-SR51(B)(주1, 2, 3, 4)
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HG-SR121(B)(주1, 4)
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HG-SR301(B)(주1, 4)
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회전형 서보모터

HG-SR 2000r/min시리즈(중관성, 중용량)(200V 클래스) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-SR 52(B) 102(B) 152(B) 202(B) 352(B) 502(B) 702(B)

대응	서보앰프	형명
MR-J4-

본	카탈로그	p.2-4의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.
MR-J4W_-

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 1.0 1.7 2.5 3.5 5.5 7.5 10

연속	특성
정격	출력 	[kW]	 0.5 1.0 1.5 2.0 3.5 5.0 7.0

정격	토크	(주3)	 	[N·m]	 2.4 4.8 7.2 9.5 16.7 23.9 33.4

최대	토크 	[N·m]	 7.2 14.3 21.5 28.6 50.1 71.6 100

정격	회전속도 	[r/min]	 2000

최대	회전속도 	[r/min]	 3000

순간허용	회전속도 	[r/min]	 3450

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 7.85 19.7 32.1 19.5 35.5 57.2 74.0

전자	브레이크	부착 [kW/s] 6.01 16.5 28.2 16.1 31.7 52.3 69.4

정격	전류 	[A]	 2.9 5.6 9.4 9.6 14 22 26

최대	전류 	[A]	 9.0 17 29 31 45 70 83

회생	브레이크	빈
도	※2

MR-J4- 	[회/분]	 31	 38	 139	 47	 28	 29	 25	

MR-J4W_- 	[회/분]	 154	 96	 - - - - -

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 7.26 11.6 16.0 46.8 78.6 99.7 151

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 9.48 13.8 18.2 56.5 88.2 109 161

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 15배	이하 17배	이하 15배	이하

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더	

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 없음	(오일실	부착	서보모터도	대응	가능합니다.(HG-SR_J))

내열	클래스 155	(F)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP67)	(주2)

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하(주4)

내진동	※4 X:	24.5m/s2	Y:	24.5m/s2 X:	24.5m/s2	Y:	49m/s2 X:	24.5m/s2	Y:	29.4m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 55 55 55 79 79 79	 79

래디얼 	[N] 980 980	 980	 2058	 2058	 2058	 2058	

트러스트 	[N] 490 490 490 980 980 980	 980

질량
표준 	[kg] 4.8 6.2 7.3 11 16 20 27

전자	브레이크	부착 	[kg] 6.7 8.2 9.3 17 22 26 33

주)	 1.	 	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	 	축	관통부는	제외합니다.	오일실	부착의	경우도	IP67(축	관통부는	제외),	감속기	부착의	경우는	감속기	부분이	IP44	상당이	됩니다.	
	 	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	p.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	 	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	p.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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HG-SR 2000r/min시리즈(200V 클래스) 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-SR 52B 102B 152B 202B 352B 502B 702B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 20 20 20 34 34 34 34

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 8.5 8.5 8.5 44 44 44 44

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 400 400 400 4500 4500 4500 4500

1시간당	 [J] 4000 4000 4000 45000 45000 45000 45000

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 200 200 200 1000 1000 1000 1000

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

HG-SR 2000r/min시리즈(200V 클래스) 토크 특성

키홈 타입 축(키 없음) (주1, 2)

형명
변화 치수

S R Q W QK QL U r Y

HG-SR52(B)K,	
102(B)K,	152(B)K

24h6 55 50 8 	 0
-0.036 36 5 4 	+0.2

	 0 4
M8나사
깊이20HG-SR202(B)K,	352(B)

K,	502(B)K,	702(B)K
35 	+0.010	

	 0
79 75 10 	 0

-0.036 55 5 5 	+0.2
	 0 5

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키는	부속되어	있지	않습니다.	사용자께서	준비해	주십시오.

[단위:mm]

단면 A-A
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r

QL

HG-SR 2000r/min시리즈(200V 클래스) 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.
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주)	1. :	삼상	AC200V의	경우입니다.
2. :	단상	AC230V의	경우입니다.
3. :	단상	AC200V의	경우입니다.	

단,	상기(주1,	2)와	다른점만기재하고	있습니다.
4. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.
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회전형 서보모터

HG-SR 2000r/min시리즈(중관성, 중용량)(400V 클래스) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-SR 524(B) 1024(B) 1524(B) 2024(B) 3524(B) 5024(B) 7024(B)

대응	서보앰프	형명 MR-J4- 본	카탈로그	p.2-6의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 1.0 1.7 2.5 3.5 5.5 7.5 10

연속	특성
정격	출력 	[kW]	 0.5 1.0 1.5 2.0 3.5 5.0 7.0

정격	토크	(주3)	 	[N·m]	 2.4 4.8 7.2 9.5 16.7 23.9 33.4

최대	토크 	[N·m]	 7.2 14.3 21.5 28.6 50.1 71.6 100

정격	회전속도 	[r/min]	 2000

최대	회전속도 	[r/min]	 3000

순간허용	회전속도 	[r/min]	 3450

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 7.85 19.7 32.1 19.5 35.5 57.2 74.0

전자	브레이크	부착 [kW/s] 6.01 16.5 28.2 16.1 31.7 52.3 69.4

정격	전류 	[A]	 1.5 2.8 4.7 4.9 7.0 11 13

최대	전류 	[A]	 4.5 8.9 17 17 27 42 59

회생	브레이크
빈도	※2

MR-J4- 	[회/분]	 46 29 139 47 34 29 25

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 7.26 11.6 16.0 46.8 78.6 99.7 151

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 9.48 13.8 18.2 56.5 88.2 109 161

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 15배	이하 17배	이하 15배	이하

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더	

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 없음	(오일실	부착	서보모터도	대응	가능합니다.(HG-SR_J))

내열	클래스 155	(F)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP67)	(주2)

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하(주4)

내진동	※4 X:	24.5m/s2	Y:	24.5m/s2 X:	24.5m/s2	Y:	49m/s2 X:	24.5m/s2	Y:	29.4m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 55 55 55 79 79 79 79

래디얼 	[N] 980 980 980 2058 2058 2058 2058

트러스트 	[N] 490 490 490 980 980 980 980

질량
표준 	[kg] 4.8 6.2 7.3 11 16 20 27

전자	브레이크	부착 	[kg] 6.7 8.2 9.3 17 22 26 33

주)	 1.	 	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	 	축	관통부는	제외합니다.	오일실	부착의	경우도	IP67(축	관통부는	제외),	감속기	부착의	경우는	감속기	부분이	IP44	상당이	됩니다.	
	 	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	p.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	 	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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HG-SR 2000r/min시리즈(400V 클래스) 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-SR 524B 1024B 1524B 2024B 3524B 5024B 7024B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 20 20 20 34 34 34 34

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 8.5 8.5 8.5 44 44 44 44

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 400 400 400 4500 4500 4500 4500

1시간당	 [J] 4000 4000 4000 45000 45000 45000 45000

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 200 200 200 1000 1000 1000 1000

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

HG-SR 2000r/min시리즈(400V 클래스) 토크 특성

키홈 타입 축(키 없음) (주1, 2)

형명
변화 치수

S R Q W QK QL U r Y

HG-SR524(B)K,		
1024(B)K,	1524(B)K

24h6 55 50 8 	 0
	-0.036 36 5 4 	+0.2

	 0 4

M8나사
깊이20

HG-SR2024(B)K,		
3524(B)K,	5024(B)K,	
7024(B)K

35 	+0.010	

	 0
79 75 10 	 0

	-0.036 55 5 5 	+0.2
	 0 5

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키는	부속되어	있지	않습니다.	사용자께서	준비해	주십시오.
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HG-SR 2000r/min시리즈(400V 클래스) 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.
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주)	1. :	삼상	AC400V의	경우입니다.
2. :	삼상	AC380V의	경우입니다.
3. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.
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HG-JR 3000r/min시리즈(저관성, 중용량)(200V 클래스) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-JR 53(B) 73(B) 103(B) 153(B) 203(B) 353(B) 503(B) 703(B) 903(B)

대응	서보앰프	형명
MR-J4-

본	카탈로그	p.2-4	및	p.2-5의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.
MR-J4W_-

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 1.0 1.3 1.7 2.5 3.5 5.5 7.5 10 13

연속	특성

정격	출력 	[kW]	 0.5 0.75 1.0 1.5 2.0
3.3	

〈3.5〉	(주4)
5.0 7.0 9.0

정격	토크	(주3)	 	[N·m]	 1.6 2.4 3.2 4.8 6.4
10.5	

〈11.1〉	(주4)
15.9 22.3 28.6

최대	토크	(주5)	 	[N·m]	
4.8	

〈6.4〉
7.2	

〈9.6〉
9.6	

〈12.7〉
14.3	

〈19.1〉
19.1	

〈25.5〉
32.0	

〈44.6〉
47.7	

〈63.7〉
66.8 85.8

정격	회전속도 	[r/min]	 3000

최대	회전속도 	[r/min]	 6000 5000

순간허용	회전속도 	[r/min]	 6900 5750

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 16.7 27.3 38.2 60.2 82.4 83.5 133 115 147

전자	브레이크	부착 [kW/s] 12.5 22.0 32.2 53.1 74.8 71.6 119 93.9 125

정격	전류 	[A]	 3.0 5.6 5.6 11 11
17	

〈18〉	(주4)
27 34 41

최대	전류	(주5) 	[A]	
9.0	

〈12〉
17	

〈23〉
17	

〈23〉
32	

〈43〉
32	

〈43〉
51	

〈71〉
81	

〈108〉
103 134

회생	브레이크
빈도	※2	(주5)

MR-J4- 	[회/분]	
67	

〈137〉
98	

〈511〉
76	

〈396〉
271	

〈271〉
206	

〈206〉
73	

〈98〉
68	

〈89〉
56

204	
(주6)

MR-J4W_- 	[회/분]	
328		

〈328〉
237 186 - - - - - -

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 1.52 2.09 2.65 3.79 4.92 13.2 19.0 43.3 55.8

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 2.02 2.59 3.15 4.29 5.42 15.4 21.2 52.9 65.4

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 10배	이하	

속도·위치	검출기 절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더	(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 부착

내열	클래스 155	(F)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP67)	(주2)	

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하(주7)

내진동	※4 X:	24.5m/s2	Y:	24.5m/s2
X:	24.5m/s2	
Y:	29.4m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 40 40 40 40 40 55 55 79 79

래디얼 	[N] 323 323 323 323 323 980 980 2450 2450

트러스트 	[N] 284 284 284 284 284 490 490 980 980

질량
표준 	[kg] 3.0 3.7 4.5 5.9 7.5 13 18 29 36

전자	브레이크	부착 	[kg] 4.4 5.1 5.9 7.3 8.9 15 20 35 42

주)	 1.	 	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	 	축	관통부는	제외합니다.	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	p.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	 	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.	 	〈			〉는	MR-J4-500GF/MR-J4-500GF-RJ/MR-J4-500B/MR-J4-500B-RJ/MR-J4-500A/MR-J4-500A-RJ와	조합했을	경우입니다.
	 5.	 	〈			〉는	최대	토크업시의	값입니다.	조합하는	서보앰프를	변경하는	것으로,	최대토크를	상승시킬	수	있습니다.
	 	조합에	대해서는	본	카탈로그	p.2-7의	「HG-JR시리즈	서보모터	최대	토크	400%	대응	조합(200V	클래스)」를	참조해	주십시오.
	 6.	 	표준	부속품의	GRZG400-_Ω를	사용해,	냉각	팬(1.0㎥/min	이상,	92mm각×2대)을	설치했을	경우의	값입니다.	또한,	[Pr.PA02]의	변경이	필요합니다.
	 7.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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HG-JR 3000r/min시리즈(200V 클래스) 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-JR 53B 73B 103B 153B 203B 353B 503B 703B 903B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 11.7 11.7 11.7 11.7 11.7 23 23 34 34

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 6.6 6.6 6.6 6.6 6.6 16 16 44 44

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 64 64 64 64 64 400 400 4500 4500

1시간당	 [J] 640 640 640 640 640 4000 4000 45000 45000

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 64 64 64 64 64 400 400 1000 1000

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

			0
-10%
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키홈 타입 축(키 없음) (주1, 2)

형명
변화 치수

S R Q W QK QL U r Y

HG-JR53(B)K,	73(B)K,		
103(B)K,	153(B)K,		
203(B)K

16h6 40 30 5
	 0
	-0.030 25 2 3

	+0.1
	 0 2.5

M4나사
깊이15

HG-JR353(B)K,	503(B)K 28h6 55 50 8
	 0
	-0.036 36 5 4

	+0.2
	 0 4

M8나사
깊이20

HG-JR703(B)K,	903(B)K 35 	+0.010	

	 0
79 75 10

	 0
	-0.036 55 5 5

	+0.2
	 0 5

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키는	부속되어	있지	않습니다.	사용자께서	준비해	주십시오.
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HG-JR 3000r/min시리즈(200V 클래스) 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.
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주)	1. :	삼상	AC200V의	경우입니다.
2. :	단상	AC230V의	경우입니다.
3. :	단상	AC200V의	경우입니다.	

단,	상기(주1,	2)와	다른점만기재하고	있습니다.
4. 최대	토크	UP시의	값입니다.	조합하는	서보앰프를	변경하는	것으로	최대	토크를	상승시킬	수	있습니다.																																																																				

조합에	대해서는	본	카탈로그	p.2-7의	[HG-JR시리즈	서보모터	최대	토크	400%	대응	조합(200V	클래스)]을	
참조해	주십시오.

5. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.
6. 단상	AC200V	입력으로	사용하는	경우,	HG-JR시리즈	서보모터를	최대	토크	400%	대응으로	사용할	수	없습니다.
7. 단상	AC200V	입력으로	사용하는	경우의	토크	특성에	대해서는	당사에	문의해	주십시오.
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HG-JR 3000r/min시리즈(저관성, 중용량)(400V 클래스) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-JR 534(B) 734(B) 1034(B) 1534(B) 2034(B) 3534(B) 5034(B) 7034(B) 9034(B)

대응	서보앰프	형명 MR-J4- 본	카탈로그	p.2-6의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 1.0 1.3 1.7 2.5 3.5 5.5 7.5 10 13

연속	특성

정격	출력 	[kW]	 0.5 0.75 1.0 1.5 2.0
3.3	

〈3.5〉	(주4)
5.0 7.0 9.0

정격	토크	(주3)	 	[N·m]	 1.6 2.4 3.2 4.8 6.4
10.5	

〈11.1〉	(주4)
15.9 22.3 28.6

최대	토크	(주5) 	[N·m]	
4.8	

〈6.4〉
7.2	

〈9.6〉
9.6	

〈12.7〉
14.3	

〈19.1〉
19.1	

〈25.5〉
32.0	

〈44.6〉
47.7	

〈63.7〉
66.8 85.8

정격	회전속도 	[r/min]	 3000

최대	회전속도 	[r/min]	 6000 5000

순간허용	회전속도 	[r/min]	 6900 5750

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 16.7 27.3 38.2 60.2 82.4 83.5 133 115 147

전자	브레이크	부착 [kW/s] 12.5 22.0 32.2 53.1 74.8 71.6 119 93.9 125

정격	전류 	[A]	 1.5 2.8 2.8 5.4 5.4
8.3	

〈8.8〉	(주4)
14 17 21

최대	전류	(주5) 	[A]	
4.5	

〈6.0〉
8.4	

〈12〉
8.4	

〈12〉
17	

〈22〉
17	

〈22〉
26	

〈36〉
41	

〈54〉
52 67

회생	브레이크
빈도	※2	(주5)

MR-J4- 	[회/분]	
99	

〈100〉
72	

〈489〉
56	

〈382〉
265	

〈275〉
203	

〈209〉
75	

〈98〉
68	

〈89〉
56

205	
(주6)

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 1.52 2.09 2.65 3.79 4.92 13.2 19.0 43.3 55.8

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 2.02 2.59 3.15 4.29 5.42 15.4 21.2 52.9 65.4

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 10배	이하	

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더	

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 부착

내열	클래스 155	(F)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP67)	(주2)	

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하(주7)

내진동	※4 X:	24.5m/s2	Y:	24.5m/s2
X:	24.5m/s2	
Y:	29.4m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 40 40 40 40 40 55 55 79 79

래디얼 	[N] 323 323 323 323 323 980 980 2450 2450

트러스트 	[N] 284 284 284 284 284 490 490 980 980

질량
표준 	[kg] 3.0 3.7 4.5 5.9 7.5 13 18 29 36

전자	브레이크	부착 	[kg] 4.4 5.1 5.9 7.3 8.9 15 20 35 42

주)	 1.	 	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	 	축	관통부는	제외합니다.	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	 	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.	 	〈			〉는	MR-J4-500GF4/MR-J4-500GF4-RJ/MR-J4-500B4/MR-J4-500B4-RJ/MR-J4-500A4/MR-J4-500A4-RJ와	조합했을	경우입니다.
	 5.	 	〈			〉는	최대	토크업시의	값입니다.	조합하는	서보앰프를	변경하는	것으로,	최대토크를	상승시킬	수	있습니다.	
	 	조합에	대해서는	본	카탈로그	p.2-7의	「HG-JR시리즈	서보모터	최대	토크	400%	대응				조합(400V	클래스)」를	참조해	주십시오.
	 6.	 	표준	부속품의	GRZG400-_Ω를	사용해,	냉각	팬(1.0㎥/min	이상,	92mm각×2대)을	설치했을	경우의	값입니다.	또한,	[Pr.PA02]의	변경이	필요합니다.
	 7.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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HG-JR 3000r/min시리즈(400V 클래스) 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-JR 534B 734B 1034B 1534B 2034B 3534B 5034B 7034B 9034B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 11.7 11.7 11.7 11.7 11.7 23 23 34 34

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 6.6 6.6 6.6 6.6 6.6 16 16 44 44

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 64 64 64 64 64 400 400 4500 4500

1시간당	 [J] 640 640 640 640 640 4000 4000 45000 45000

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 64 64 64 64 64 400 400 1000 1000

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

			0
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HG-JR 3000r/min시리즈(400V 클래스) 토크 특성
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키홈 타입 축(키 없음) (주1, 2)

형명
변화 치수

S R Q W QK QL U r Y

HG-JR534(B)K,	734(B)K,	
1034(B)K,	1534(B)K,	
2034(B)K

16h6 40 30 5
	 0
-0.030 25 2 3

	+0.1
	 0 2.5

M4나사
깊이15

HG-JR3534(B)K,	5034(B)K 28h6 55 50 8
	 0
-0.036 36 5 4

	+0.2
	 0 4

M8나사
깊이20

HG-JR7034(B)K,	9034(B)K 35
	+0.010	

	 0
79 75 10

	 0
-0.036 55 5 5

	+0.2
	 0 5

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키는	부속되어	있지	않습니다.	사용자께서	준비해	주십시오.

[단위:mm]

단면 A-A

Φ
S

U

W

Y

A

A

R

Q

QK

r

QL

HG-JR 3000r/min시리즈(400V 클래스) 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.

HG-JR7034(B)(주1, 2, 4)
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주)	1. :	삼상	AC400V의	경우입니다.
2. :	삼상	AC380V의	경우입니다.
3. 최대	토크	UP시의	값입니다.	조합하는	서보앰프를	변경하는	것으로	최대	토크를	상승시킬	수	있습니다.																																																																			

조합에	대해서는	본	카탈로그	p.2-7의	[HG-JR시리즈	서보모터	최대	토크	400%	대응	조합(400V	클래스)]을	
참조해	주십시오.

4. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.
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HG-JR 1000r/min시리즈(저관성, 중·대용량) (200V클래스) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-JR 601(B) 801(B) 12K1(B) 15K1 20K1 25K1 30K1 37K1

대응	서보앰프	형명 MR-J4- 본	카탈로그	p.2-5의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 8.6 12 18 22 30 38 48 59

연속	특성
정격	출력 	[kW]	 6.0	 8.0	 12 15 20 25 30 37

정격	토크	(주3)	 	[N·m]	 57.3	 76.4	 115	 143	 191	 239	 286	 353	

최대	토크 	[N·m]	 172	 229	 345	 429	 573	 717	 858	 1059	

정격	회전속도 	[r/min]	 1000

최대	회전속도 	[r/min]	 2000 1500	

순간허용	회전속도 	[r/min]	 2300 1725	

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 187 265	 420	 418	 582	 748	 594	 761	

전자	브레이크	부착 [kW/s] 167 243 394 - - - - -

정격	전류 	[A]	 31	 47	 60	 67	 94 95	 121	 152	

최대	전류 	[A]	 108 165	 208 231 318 313 399 495

회생	브레이크
빈도	※2	

MR-J4- 	[회/분]	 82
322
(주4)

224
(주4)

234
(주4)

183
(주4)

150
(주4)

- -

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 176 220 315 489 627 764 1377 1637

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 196 240 336 - - - - -

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 10배	이하	

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 부착

내열	클래스 155	(F)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP67)	(주2) 전폐	강제냉각	(보호등급	:	IP44)	(주2)

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하(주5)

내진동	※4 X:	24.5m/s2	Y:	24.5m/s2 X:	9.8m/s2	Y:	9.8m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 85 116 116 140 140 140 140 140

래디얼 	[N] 2450 2940 2940 3234 3234 3234 4900 4900

트러스트 	[N] 980 980 980 1470 1470 1470 1960 1960

질량
표준 	[kg] 53	 62	 86	 120	 145	 165	 215	 240	

전자	브레이크	부착 	[kg] 65	 74	 97	 - - - - -

냉각	팬
전원

전압·주파수 - - - 삼상		AC200V~240V,	50	Hz/60	Hz

입력 	[W] - - - 65	(50	Hz)/85	(60	Hz) 120	(50	Hz)/175	(60	Hz)

정격	전류 	[A] - - - 0.20	(50	Hz)/0.22	(60	Hz) 0.39	(50	Hz)/0.52	(60	Hz)

주)	 1.	 	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	 	축	관통부는	제외합니다.	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	 	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.	 	표준	부속품의	GRZG400-_Ω를	사용해,	냉각	팬(1.0㎥/min	이상,	92mm각×2대)을	설치했을	경우의	값입니다.	또한,	[Pr.PA02]의	변경이	필요합니다.
	 5.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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HG-JR 1000r/min시리즈(200V 클래스) 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-JR 601B 801B 12K1B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 32 32 32

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 126	 126	 126	

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 5000 5000 5000

1시간당	 [J] 45200 45200 45200

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 400 400 400

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

HG-JR 1000r/min시리즈(200V 클래스) 토크 특성
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HG-JR25K1(주1, 2)
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주)	1. :	삼상	AC200V의	경우입니다.

2. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.

HG-JR 1000r/min시리즈(200V 클래스) 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.

키홈 타입 축(키 없음) (주1, 2)

형명
변화 치수

그림
S R Q W QK QL U r Y

HG-JR601(B)K 42h6 85 79 12
	 0
-0.040 70 5 5

	+0.2
	 0 6

M8나사
깊이19.8

AHG-JR801(B)K,	12K1(B)K 55m6 116 110 16
	 0
-0.040 90 5 6

	+0.2
	 0 8

M10나사
깊이27

HG-JR15K1K,	20K1K,	
25K1K

65m6 140 130 18
	 0
-0.040 120 5 7

	+0.2
	 0 9

M12나사
깊이25

HG-JR30K1K,	37K1K 80m6 140 140 22
	 0
-0.040 132 7 9

	+0.2
	 0 11

M16나사
깊이30

B

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키는	부속되어	있지	않습니다.	사용자께서	준비해	주십시오.
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회전형 서보모터

HG-JR 1000r/min시리즈(저관성, 중·대용량) (400V 클래스) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-JR 6014(B) 8014(B) 12K14(B) 15K14 20K14 25K14 30K14 37K14

대응	서보앰프	형명 MR-J4- 본	카탈로그	P.2-6의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 8.6 12 18 22 30 38 48 59

연속	특성
정격	출력 	[kW]	 6.0	 8.0	 12 15 20 25 30 37

정격	토크	(주3)	 	[N·m]	 57.3	 76.4	 115	 143	 191	 239	 286	 353	

최대	토크 	[N·m]	 172	 229	 345	 429	 573	 717	 858	 1059	

정격	회전속도 	[r/min]	 1000

최대	회전속도 	[r/min]	 2000 1500	

순간허용	회전속도 	[r/min]	 2300 1725	

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 187 265 420	 418	 582	 748	 594	 761	

전자	브레이크	부착 [kW/s] 167 243 394 - - - - -

정격	전류 	[A]	 16	 23 30	 33 47 48	 60 76	

최대	전류 	[A]	 54 80	 104	 114 161 160 202 248

회생	브레이크
빈도	※2

MR-J4- 	[회/분]	 83
331
(주4)

229
(주4)

239
(주4)

187
(주4)

152
(주4)

- -

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 176 220 315 489 627 764 1377 1637

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 196 240 336 - - - - -

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 10배	이하

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 부착

내열	클래스 155	(F)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP67)	(주2) 전폐	강제냉각	(보호등급	:	IP44)	(주2)

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하	(주5)

내진동	※4 X:	24.5m/s2	Y:	24.5m/s2 X:	9.8m/s2	Y:	9.8m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 85 116 116 140 140 140 140 140

래디얼 	[N] 2450 2940 2940 3234 3234 3234 4900 4900

트러스트 	[N] 980 980 980 1470 1470 1470 1960 1960

질량
표준 	[kg] 53	 62	 86	 120	 145	 165	 215	 240	

전자	브레이크	부착 	[kg] 65	 74	 97	 - - - - -

냉각	팬
전원

전압·주파수 - - -
삼상	AC380V~480V,		

50	Hz/60	Hz
삼상	AC380V~460V,		

50	Hz/60	Hz

입력 	[W] - - - 65	(50	Hz)/85	(60	Hz) 110	(50	Hz)/150	(60	Hz)

정격	전류 	[A] - - - 0.12	(50	Hz)/0.14	(60	Hz) 0.20	(50	Hz)/0.22	(60	Hz)

주)	 1.	 	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	 	축	관통부는	제외합니다.	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	 	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.	 	표준	부속품의	GRZG400-_Ω를	사용해,	냉각	팬(1.0	㎥/min	이상,	92	mm각×2대)을	설치했을	경우의	값입니다.	또한,	[Pr.PA02]의	변경이	필요합니다.
	 5.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.



2-28

회전형 서보모터
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HG-JR 1000r/min시리즈(400V 클래스) 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-JR 6014B 8014B 12K14B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 32 32 32

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 126	 126	 126	

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 5000 5000 5000

1시간당	 [J] 45200 45200 45200

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 400 400 400

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

HG-JR 1000r/min시리즈(400V 클래스) 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.

HG-JR 1000r/min시리즈(400V 클래스) 토크 특성

HG-JR6014(B)(주1, 2, 3)
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HG-JR8014(B)(주1, 2, 3)
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HG-JR12K14(B)(주1, 2, 3)

200

100

400

300

0
500 1000 1500 2000

토
크

[N
·

m
]

단시간
운전 영역

연속 운전 영역

회전속도[r/min]

HG-JR15K14(주1, 2, 3)
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HG-JR20K14(주1, 2, 3)
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HG-JR25K14(주1, 2, 3)
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HG-JR30K14(주1, 2, 3)
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HG-JR37K14(주1, 2, 3)
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주)	1. :	삼상	AC400V의	경우입니다.
2. :	삼상	AC380V의	경우입니다.
3. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.

키홈 타입 축(키 없음) (주1, 2)

형명
변화 치수

그림
S R Q W QK QL U r Y

HG-JR6014(B)K 42h6 85 79 12
	 0
	-0.040 70 5 5 	+0.2

	 0 6
M8나사
깊이19.8

A
HG-JR8014(B)K,	
12K14(B)K

55m6 116 110 16
	 0
	-0.040 90 5 6 	+0.2

	 0 8
M10나사
깊이27

HG-JR15K14K,	20K14K,	
25K14K

65m6 140 130 18
	 0
	-0.040 120 5 7 	+0.2

	 0 9
M12나사
깊이25

HG-JR30K14K,	37K14K 80m6 140 140 22
	 0
	-0.040 132 7 9 	+0.2

	 0 11
M16나사
깊이30

B

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키는	부속되어	있지	않습니다.	사용자께서	준비해	주십시오.
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회전형 서보모터

HG-JR 1500r/min시리즈(저관성, 중·대용량) (200V 클래스) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-JR 701M(B) 11K1M(B) 15K1M(B) 22K1M 30K1M 37K1M

대응	서보앰프	형명 MR-J4- 본	카탈로그	p.2-5의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 10 16 22 33 48 59

연속	특성
정격	출력 	[kW]	 7.0	 11	 15 22 30 37

정격	토크	(주3)	 	[N·m]	 44.6 70.0 95.5 140	 191	 236	

최대	토크 	[N·m]	 134	 210	 286	 420	 573	 707	

정격	회전속도 	[r/min]	 1500

최대	회전속도 	[r/min]	 3000 2500	

순간허용	회전속도 	[r/min]	 3450 2875	

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 113	 223	 289	 401	 582	 726	

전자	브레이크	부착 [kW/s] 101 204 271 - - -

정격	전류 	[A]	 34	 61	 76 99	 139 151

최대	전류 	[A]	 111 200	 246	 315 479 561

회생	브레이크
빈도	※2	

MR-J4- 	[회/분]	 36
143	
(주4)

162
(주4)

104
(주4)

-	 -	

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 176 220 315 489 627 764

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 196 240 336 - - -

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 10배	이하

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 부착

내열	클래스 155	(F)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP67)	(주2) 전폐	강제냉각	(보호등급	:	IP44)	(주2)

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하(주5)

내진동	※4 X:	24.5m/s2	Y:	24.5m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 85 116 116 140 140 140

래디얼 	[N] 2450 2940 2940 3234 3234 3234

트러스트 	[N] 980 980 980 1470 1470 1470

질량
표준 	[kg] 53	 62	 86	 120	 145	 165	

전자	브레이크	부착 	[kg] 65	 74	 97	 - - -

냉각	팬
전원

전압·주파수 -	 -	 -	 삼상	AC200V~240V,	50	Hz/60	Hz

입력 	[W] -	 -	 -	 65	(50	Hz)/85	(60	Hz)

정격	전류 	[A] -	 -	 -	 0.20	(50	Hz)/0.22	(60	Hz)

주)	 1.	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	축	관통부는	제외합니다.	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.	표준	부속품의	GRZG400-_Ω를	사용해,	냉각	팬(1.0	㎥/min	이상,	92	mm각×2대)을	설치했을	경우의	값입니다.	또한,	[Pr.PA02]의	변경이	필요합니다.
	 5.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.



2-30

회전형 서보모터

서
보
앰
프

회
전
형 

서
보
모
터

리
니
어 

서
보
모
터

모
터

다
이
렉
트 

드
라
이
브

옵
션·

주
변
기
기

구
성
기
기 

일
람

주
의
사
항

전
선 

선
정 

예

배
전 

제
어
기
기·

HG-JR 1500r/min시리즈(200V 클래스) 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-JR 701MB 11K1MB 15K1MB

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 32 32 32

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 126	 126	 126	

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 5000 5000 5000

1시간당	 [J] 45200 45200 45200

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 400 400 400

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

			0
-10%

키홈 타입 축(키 없음) (주1, 2)

형명
변화 치수

S R Q W QK QL U r Y

HG-JR701M(B)K 42h6 85 79 12
	 0
	-0.040 70 5 5

	+0.2
	 0 6

M8나사
깊이19.8

HG-JR11K1M(B)K,	
15K1M(B)K

55m6 116 110 16
	 0
	-0.040 90 5 6

	+0.2
	 0 8

M10나사
깊이27

HG-JR22K1MK,	
30K1MK,	37K1MK

65m6 140 130 18
	 0
	-0.040 120 5 7

	+0.2
	 0 9

M12나사
깊이25

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키는	부속되어	있지	않습니다.	사용자께서	준비해	주십시오.

[단위:mm]

단면 A-A

Φ
S

U

W

Y
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QL

HG-JR 1500r/min시리즈(200V 클래스) 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.

HG-JR 1500r/min시리즈(200V 클래스) 토크 특성

HG-JR701M(B)(주1, 2) 
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주)	1. :	삼상	AC200V의	경우입니다.

2. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.
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HG-JR 1500r/min시리즈(저관성, 중·대용량) (400V 클래스) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-JR 701M4(B) 11K1M4(B) 15K1M4(B) 22K1M4 30K1M4 37K1M4 45K1M4 55K1M4

대응	서보앰프	형명 MR-J4- 본	카탈로그	P.2-6의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 10 16 22 33 48 59 71 80

연속	특성
정격	출력 	[kW]	 7.0	 11 15 22 30 37 45 55

정격	토크	(주3)	 	[N·m]	 44.6 70.0 95.5 140	 191	 236	 286	 350	

최대	토크 	[N·m]	 134	 210	 286	 420	 573	 707	 859	 1050	

정격	회전속도 	[r/min]	 1500

최대	회전속도 	[r/min]	 3000 2500	

순간허용	회전속도 	[r/min]	 3450 2875	

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 113 223	 289	 401	 582	 726	 596	 749	

전자	브레이크	부착 [kW/s] 101 204 271 - - - - -

정격	전류 	[A]	 17 31 38 50 68 79 85 110

최대	전류 	[A]	 56 100	 123	 170 235 263 288 357

회생	브레이크
빈도	※2	

MR-J4- 	[회/분]	 36
143
	(주4)

162
	(주4)

104
	(주4)

- - - -

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 176 220 315 489 627 764 1377 1637

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 196 240 336 - - - - -

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 10배	이하

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 부착

내열	클래스 155	(F)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP67)	(주2) 전폐	강제냉각	(보호등급	:	IP44)	(주2)

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하	(주5)

내진동	※4 X:	24.5m/s2		Y:	24.5m/s2 X:	9.8m/s2	Y:	9.8m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 85 116 116 140 140 140 140 140

래디얼 	[N] 2450 2940 2940 3234 3234 3234 4900 4900

트러스트 	[N] 980 980 980 1470 1470 1470 1960 1960

질량
표준 	[kg] 53	 62	 86	 120	 145	 165	 215	 240	

전자	브레이크	부착 	[kg] 65 74	 97	 - - - - -

냉각	팬
전원

전압·주파수 -	 -	 -	
삼상	AC380V~480V,

50	Hz/60	Hz
삼상	AC380V~460V,										

50	Hz/60	Hz

입력 	[W] -	 -	 -	 65	(50	Hz)/85	(60	Hz) 110	(50	Hz)/150	(60	Hz)

정격	전류 	[A] -	 -	 -	 0.12	(50	Hz)/0.14	(60	Hz) 0.20	(50	Hz)/0.22	(60	Hz)

주)	 1.	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	축	관통부는	제외합니다.	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.	표준	부속품의	GRZG400-_Ω를	사용해,	냉각	팬(1.0	㎥/min	이상,	92	mm각×2대)을	설치했을	경우의	값입니다.	또한,	[Pr.PA02]의	변경이	필요합니다.
	 5.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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HG-JR 1500r/min시리즈(400V 클래스) 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-JR 701M4B 11K1M4B 15K1M4B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 32 32 32

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 126	 126	 126	

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 5000 5000 5000

1시간당	 [J] 45200 45200 45200

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 400 400 400

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

HG-JR 1500r/min시리즈(400V 클래스) 토크 특성

HG-JR701M4(B)(주1, 2, 3) 
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HG-JR11K1M4(B)(주1, 2, 3) 
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HG-JR15K1M4(B)(주1, 2, 3) 
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HG-JR22K1M4(주1, 2, 3) 
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HG-JR30K1M4(주1, 2, 3) 
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HG-JR45K1M4(주1, 2, 3) 
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HG-JR37K1M4(주1, 2, 3) 
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HG-JR55K1M4(주1, 2, 3) 
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HG-JR 1500r/min시리즈(400V 클래스) 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.

주)	1. :	삼상	AC400V의	경우입니다.
2. :	삼상	AC380V의	경우입니다.
3. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.

키홈 타입 축(키 없음) (주1, 2)

형명
변화 치수

그림
S R Q W QK QL U r Y

HG-JR701M4(B)K 42h6 85 79 12
	 0
	-0.040 70 5 5

	+0.2
	 0 6

M8나사
깊이19.8

A
HG-JR11K1M4(B)K,	
15K1M4(B)K

55m6 116 110 16
	 0
	-0.040 90 5 6

	+0.2
	 0 8

M10나사
깊이27

HG-JR22K1M4K,	
30K1M4K,	37K1M4K

65m6 140 130 18
	 0
	-0.040 120 5 7

	+0.2
	 0 9

M12나사
깊이25

HG-JR45K1M4K,	
55K1M4K

80m6 140 140 22
	 0
	-0.040 132 7 9

	+0.2
	 0 11

M16나사
깊이30

B

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키는	부속되어	있지	않습니다.	사용자께서	준비해	주십시오.
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회전형 서보모터

HG-RR시리즈(초저관성, 중용량) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-RR 103(B) 153(B) 203(B) 353(B) 503(B)

대응	서보앰프	형명 MR-J4- 본	카탈로그	p.2-5의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.

전원	설비	용량	※1 [kVA]	 1.7 2.5 3.5 5.5 7.5

연속	특성
정격	출력 [kW]	 1.0 1.5 2.0 3.5 5.0

정격	토크	(주3)	 [N·m]	 3.2 4.8 6.4 11.1 15.9

최대	토크 [N·m]	 8.0 11.9 15.9 27.9 39.8

정격	회전속도 [r/min]	 3000

최대	회전속도 [r/min]	 4500

순간허용	회전속도 [r/min]	 5175

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 67.4 120 176 150 211

전자	브레이크	부착 [kW/s] 54.8 101 153 105 163

정격	전류 	[A]	 6.1 8.8 14 23 28

최대	전류 	[A]	 18 23 37 58 70

회생	브레이크
빈도	※2

MR-J4- 	[회/분]	 1090 860 710 174 125

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 1.50 1.90 2.30 8.30 12.0

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 1.85 2.25 2.65 11.8 15.5

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 5배	이하

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더	

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 부착

내열	클래스 155	(F)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP65)	(주2)

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하(주4)

내진동	※4 X:	24.5m/s2	Y:	24.5m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 45 45 45 63 63

래디얼 	[N] 686 686 686 980 980

트러스트 	[N] 196 196 196 392 392

질량
표준 	[kg] 3.9 5.0 6.2 12 17

전자	브레이크	부착 	[kg] 6.0 7.0 8.3 15 21

주)	 1.	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	축	관통부는	제외합니다.	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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HG-RR시리즈 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-RR 103B 153B 203B 353B 503B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 19 19 19 23 23

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 7.0 7.0 7.0 17 17

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 400 400 400 400 400

1시간당	 [J] 4000 4000 4000 4000 4000

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000 20000 20000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 200 200 200 200 200

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

HG-RR시리즈 토크 특성

키홈 타입 축(키 없음) (주1, 2)

형명
변화 치수

S R Q W QK QL U r Y

HG-RR103(B)K,	153(B)
K,	203(B)K

24h6 45 40 8
	 0
	-0.036 25 5 4

	+0.2

	 0
4

M8나사
깊이20HG-RR353(B)K,	

503(B)K
28h6 63 58 8

	 0
	-0.036 53 3 4

	+0.2

	 0
4

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키는	부속되어	있지	않습니다.	사용자께서	준비해	주십시오.
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HG-RR시리즈 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.

HG-RR103(B)(주1, 2, 3)

0

3

6

9

1000 2000 3000 4000 4500

토
크

[N
·

m
]

단시간 운전 영역

연속 운전 영역

회전속도[r/min]

HG-RR153(B)(주1, 2, 3)

0

5

10

15

1000 2000 3000 4000 4500

토
크

[N
·

m
] 단시간 운전 영역

연속 운전 영역

회전속도[r/min]

HG-RR203(B)(주1, 2)

0

6

12

18

1000 2000 3000 4000 4500

토
크

[N
·

m
]

단시간 운전 영역

연속 운전 영역

회전속도[r/min]

HG-RR353(B)(주1, 2)

0

10

20

30

1000 2000 3000 4000 4500

토
크

[N
·

m
]

단시간 운전 영역

연속 운전 영역

회전속도[r/min]

HG-RR503(B)(주1, 2)

0

15

30

45

1000 2000 3000 4000 4500

토
크

[N
·

m
]

단시간 운전 영역

연속 운전 영역

회전속도[r/min]

주)	1. :	삼상	AC200V의	경우입니다.

2. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.

3. 단상	AC200V	입력으로	사용하는	경우의	토크	특성에	대해서는	당사에	문의해	주십시오.
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회전형 서보모터

HG-UR시리즈(플랫형, 중용량) 사양

회전형 서보모터 형명 HG-UR 72(B) 152(B) 202(B) 352(B) 502(B)

대응	서보앰프	형명
MR-J4-

본	카탈로그	p.2-5의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.
MR-J4W_-

전원	설비	용량	※1 	[kVA]	 1.3 2.5 3.5 5.5 7.5

연속	특성
정격	출력 	[kW]	 0.75 1.5 2.0 3.5 5.0

정격	토크	(주3)	 [N·m]	 3.6 7.2 9.5 16.7 23.9

최대	토크 	[N·m]	 10.7 21.5 28.6 50.1 71.6

정격	회전속도 	[r/min]	 2000

최대	회전속도 	[r/min]	 3000 2500

순간허용	회전속도 	[r/min]	 3450 2875

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 12.3 23.2 23.9 36.5 49.6

전자	브레이크	부착 [kW/s] 10.3 21.2 19.5 32.8 46.0

정격	전류 	[A]	 5.4 9.7 14 23 28

최대	전류 	[A]	 16 29 42 69 84

회생	브레이크
빈도	※2

MR-J4- 	[회/분]	 53 124 68 44 31

MR-J4W_- 	[회/분]	 107 - - - -

관성	모멘트	J

표준 [×	10-4	kg·m2] 10.4 22.1 38.2 76.5 115

전자	브레이크	
부착

[×	10-4	kg·m2] 12.5 24.2 46.8 85.1 124

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 15배	이하

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	22비트	엔코더	

(서보모터	1회전당	분해능	:	4194304pulses/rev)

오일실 부착

내열	클래스 155	(F)

구조 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP65)	(주2)

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하(결로가	없을	것)

분위기 실내(직사광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	2000m	이하(주4)

내진동	※4 X:	24.5m/s2	Y:	24.5m/s2 X:	24.5m/s2	Y:	49m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	P.62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 55 55 65 65 65

래디얼 	[N] 637 637 882 1176 1176

트러스트 	[N] 490 490 784 784 784

질량
표준 	[kg] 8.0 11 16 20 24

전자	브레이크	부착 	[kg] 10 13 22 26 30

주)	 1.	서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.	축	관통부는	제외합니다.	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.	승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.		해발	1000m	이상,	2000m	이하에서	사용하는	경우의	제약	사항에	대해서는	「서보모터	기술자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.

※1~※6에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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HG-UR시리즈 전자 브레이크 사양 (주1)

형명 HG-UR 72B 152B 202B 352B 502B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 19 19 34 34 34

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 8.5 8.5 44 44 44

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 400 400 4500 4500 4500

1시간당	 [J] 4000 4000 45000 45000 45000

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000 20000 20000 20000 20000

1제동	작업량	 [J]	 200 200 1000 1000 1000

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

HG-UR시리즈 토크 특성

키홈 타입 축(키 없음) (주1, 2)

형명
변화 치수

S R Q W QK QL U r Y

HG-UR72(B)K 22h6 55 50 6 	 0
	-0.036 42 3 3.5

	+0.1
	 0 3

M8나사
깊이20

HG-UR152(B)K 28h6 55 50 8 	 0
	-0.036 40 3 4

	+0.2
	 0 4

HG-UR202(B)K,	
352(B)K,	502(B)K

35
	+0.010	
	 0 65 60 10 	 0

	-0.036 50 5 5
	+0.2
	 0 5

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키는	부속되어	있지	않습니다.	사용자께서	준비해	주십시오.

[단위:mm]

단면 A-A
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QL

HG-UR시리즈 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.

HG-UR72(B)(주1, 2, 3, 4)
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HG-UR152(B)(주1, 4, 5)
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HG-UR202(B)(주1, 4)
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HG-UR352(B)(주1, 4)
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HG-UR502(B)(주1, 4)
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주)	1. :	삼상	AC200V의	경우입니다.
2. :	단상	AC230V의	경우입니다.
3. :	단상	AC200V의	경우입니다.	

단,	상기(주1,	2)와	다른점만	기재하고	있습니다.

4. 전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.
5. 단상	AC200V	입력으로	사용하는	경우의	토크	특성에	대해서는	당사에	문의해	주십시오.
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HG-AK시리즈 (초소형, 초소용량) 사양(주4)

서보모터 형명 HG-AK 0136(B) 0236(B) 0336(B)

대응	서보앰프	형명 본	카탈로그	p.	2-7의	[회전형	서보모터와	서보앰프	조합]을	참조해	주십시오.

전원	설비	용량	※8 [W]	 230 360 480

연속	특성
정격	출력 [W]	 10 20 30

정격	토크	(주3) [N·m]	 0.032 0.064 0.095

최대	토크 [N·m]	 0.095 0.191 0.286

정격	회전속도 [r/min]	 3000

최대	회전속도
DC48V시 [r/min]	 6000

DC24V시 [r/min]	 6000 5000

순간허용	회전속도
DC48V시 [r/min]	 6900

DC24V시 [r/min]	 6900 5750

연속	정격	토크
시의	파워레이트

표준 [kW/s] 3.54	 9.01	 14.95	

전자	브레이크	부착 [kW/s] 2.41 6.99 12.32

정격	전류 [A]	 2.1 2.1 2.2

최대	전류 [A]	 6.3 6.3 6.6

회생	브레이크빈도	※2 	[회/분] 1700 1200 900

관성	모멘트	J

표준 [×10-4	kg·m2] 0.0029	 0.0045	 0.0061	

전자	브레이크	
부착

[×10-4	kg·m2] 0.0042	 0.0058	 0.0074	

권장	부하관성	모멘트비	(주1) 30배	이하

속도·위치	검출기
절대위치·인크리멘털	공용	18비트	엔코더	

(서보모터	1회전당	분해능	:	262144	pulses/rev)

오일실 없음

내열	클래스 130	(B)

구조		 전폐	자연냉각(보호등급	:	IP55)	(주2)

환경	조건	※3

주위	온도 운전	:	0℃~40℃	(동결이	없을	것),	보존	:	-15℃~70℃	(동결이	없을	것)

주위	습도 운전	:	80%RH	이하	(결로가	없을	것),	보존	:	90%RH	이하	(결로가	없을	것)

분위기 실내	(직사	광선이	닿지	않을	것),	부식성	가스·인화성	가스·오일	미스트·먼지가	없을	것

표고 해발	1000m	이하

내진동	※4 X:	49	m/s2	Y:	49	m/s2

진동	계급 V10	※6

해외	준거	규격 본	카탈로그	p.	62의	[해외	규격·법령에	대응]을	참조해	주십시오.

축의
허용	하중	※5

L [mm] 16 16 16

래디얼 [N] 34 44 49

트러스트 [N] 14 14 14

질량
표준 [kg] 0.12 0.14 0.16

전자	브레이크	부착 [kg] 0.22 0.24 0.26

주)		 1.		서보모터의	관성	모멘트에	대한	부하관성	모멘트의	비율입니다.	부하관성	모멘트비가	기재값을	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 2.		축관통부,	커넥터부	및	전원	케이블	인출부를	제외합니다.	축	관통부의	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	P.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※7을	참조해	주십시오.
	 3.		승강축과	같이	언밸런스	토크가	발생하는	기계에서는	언밸런스	토크가	정격	토크의	70%	이하로	사용해	주십시오.
	 4.		HG-AK_-S100의	사양은	외형	치수도	이외	HG-AK_와	같습니다.

※2~※6	및	※8에	대해서는	본	카탈로그	p.2-39의	「회전형	서보모터	사양의	주석에	대해」를	참조해	주십시오.
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주)	1.	 :	DC48V의	경우입니다.
2.	 :	DC24V의	경우입니다.
3.	전원	전압	강하시는	토크가	저하합니다.

4. 여기서	나타내는	토크	특성은	서보앰프와	서보모터의	접속에	MR-J4W03PWCBL5M-H	또는	MR-J4W03PWBRCBL5M-H를	사용했을	경우입니다.
5m를	초과한	옵션	케이블을	사용했을	경우,	전압	강하에	의해	토크	특성의	단시간	운전	영역이	저하할	가능성이	있습니다.

HG-AK0136(B)(주1, 2, 3, 4)
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HG-AK0236(B)(주1, 2, 3, 4)
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HG-AK0336(B)(주1, 2, 3, 4)
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주)		 1.		HG-AK_-S100의	사양은	외형	치수도	이외	HG-AK_와	같습니다.
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[단위:mm]

HG-AK시리즈 전자 브레이크 사양(주1)

형명 HG-AK 0136B 0236B 0336B

형식 무여자	동작형(스프링	제동)	안전	브레이크

정격	전압 DC24V

소비전력 	[W]	at	20℃ 1.8

전자	브레이크	정마찰	토크 [N·m]	 0.095

허용	제동	작업량
1제동당	 [J] 4.6

1시간당	 [J] 46

전자	브레이크
수명	(주2)

제동	횟수	 [회] 20000

1제동	작업량	 [J]	 1

주)	 1.	전자	브레이크는	안전	유지용입니다.	제동	용도에는	사용할	수	없습니다.
	 2.	브레이크	갭(GAP)은	조정할	수	없으므로,	제동에	의해	재조정이	필요하게	될	때까지의	기간을	브레이크	수명으로	하고	있습니다.

HG-AK시리즈 토크 특성

HG-AK시리즈 축단 특수 사양

아래	사양의	축단	특수품도	주문에	의해	제작합니다.

			0
-10%
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회전형 서보모터 사양의 주석에 대해

	 ※1.	 	전원설비	용량은	전원	임피던스에	따라	바뀝니다.
	 ※2.	 	회생	브레이크	빈도는	서보모터가	단품,	회생옵션	없이	정격	회전속도로부터	감속	정지하는	경우의	허용빈도를	나타냅니다.	단,	부하를	주는	경우,	표의	값	1/(m+1)이	됩니다.
	 	 (m=부하	관성모멘트/서보모터	관성모멘트)
	 	또한,	정격	회전속도를	초과할	경우,	회생	브레이크	빈도는	(운전	회전속도/정격	회전속도)의	2승에	반비례합니다.
	 	운전시의	회생	전력[W]이	허용	회생	전력[W]을	넘지	않게	해	주십시오.	운전	속도가	빈번히	바뀌는	경우,	상하로	구동되어	상시	회생상태가	되는	경우는	특별히	주의해	주십시오.
	 	각	시스템에	따라	최적의	회생	옵션이	다르므로	용량	선정	소프트웨어를	사용하여	최적의	회생	저항기를	선정해	주십시오.
	 	회생	옵션	사용시의	허용	회생	전력에	대해서는	본	카탈로그의「회생	옵션」을	참조해	주십시오.
	 ※3.	 	상시	오일	미스트나	기름이	있는	환경에서는	표준	사양의	서보모터는	사용할	수	없는	경우가	있습니다.	자세한	사항은	당사에	문의해	주십시오.
	 ※4.	 	진동	방향은	아래	그림과	같습니다.	수치는	최대값을	나타내는	부분(통상	반부하측	Bracket)의	값입니다.

	 	서보모터	정지시는	베어링에	플래팅(fretting)이	발생하기	쉬워지기	때문에	진동을	허용값의	절반	정도로	억제해	주십시오.

	 ※5.	 	축의	허용	하중에	대해서는	아래	그림을	참조해	주십시오.	축에는	표안의	값을	넘는	하중이	걸리지	않게	해	주십시오.	표안의	값은	각각	단독으로	작용했을	경우입니다.

	 ※6.	 V10이란,	서보모터	1대의	진폭이	10μm이하인	것을	나타냅니다.	측정시의	서보모터	설치	자세	및	측정	위치를	아래	그림에	나타냅니다.

	 ※7.	 	축관통부에	대해서는	아래	그림을	참조해	주십시오.

	 ※8.	 	전원	설비	용량은	사용하는	DC	전원	및	배선	임피던스에	따라	바뀝니다.

X

서보모터

Y

L

래디얼 하중

트러스트 하중

L : 플랜지 부착면으로부터 부하 하중 중심까지의 거리

상

하

측정 위치

서보모터

축 관통부
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HG-KR/HG-MR시리즈 외형 치수도(주1, 5, 6)

● HG-KR053(B), HG-KR13(B)

● HG-MR053(B), HG-MR13(B)

● HG-KR23(B), HG-KR43(B)

● HG-MR23(B), HG-MR43(B)

● HG-KR73(B)

● HG-MR73(B)

[단위:mm]

[단위:mm]

[단위:mm]

주)	 1.	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.
	 2.	전자	브레이크	단자에는	극성은	없습니다.
	 3.	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 (			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	부하와의	결합에는	마찰계수를	사용해	주십시오.
	 6.		오일실	부착	서보모터(HG-KR_J,	HG-MR_J)는	외형이	다릅니다.	상세한	내용에	대해서는	당사에	문의해	주십시오.

형명
변화 치수(주4)

L KL

HG-KR053(B)	

HG-MR053(B)
66.4	(107) 23.8

HG-KR13(B)	

HG-MR13(B)
82.4	(123) 39.8

형명
변화 치수(주4)

L KL

HG-KR23(B)

HG-MR23(B)

76.6	

(113.4)
36.4

HG-KR43(B)

HG-MR43(B)

98.3	

(135.1)
58.1

핀 번호 신호명

1 (PE)

2 U

3 V

4 W

핀 번호 신호명

1 (PE)

2 U

3 V

4 W

핀 번호 신호명

1 (PE)

2 U

3 V

4 W

핀 번호 신호명

1 B1

2 B2

핀 번호 신호명

1 B1

2 B2

1
2
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4

2

1

2
1

1
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4

2

1

2
1
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2
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3

4

2

1

58.8 (주3) 18.4
(주3)

18.4
(주3)

58.8 (주3)

21.7

9.911.7 11.7

5
L

KL
21.7

10.9

19.2

21.5

13.911.7

φ
30

h7

φ
8h

6

11.7 9.9

2.5
25

φ46

27.5
6.4

37
.1

45°

□40

(주3)

21
20

.7

27.4
4.9

20.720.5

13.7

36

38
.8

 (
주

3)

엔코더
커넥터

엔코더 커넥터

케이블 인출 방향이 반부하측인 경우

2-ø4.5취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전원 커넥터

47
.1

 (
주

3)

46

9° 7°

L 30
7 3

KL

11.711.8

10.9

19.2

9.5

Φ
50

h7

Φ
14

h6

□60

45°

Φ
70

47
.1

27.8

13.9 5.9

28.4

13.7 10

21.7

26

57.8 (주3)

13
.5

°

(주3)

9.511.8 11.7

57.8 (주3)

21.7

18.3
(주3)

엔코더 커넥터

엔코더 커넥터

케이블 인출 방향이 반부하측인 경우

4-ø5.8취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

전자 브레이크 
커넥터 (주3)

전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전원 커넥터

(주3)

7°

□80112 (152.3) (주4)

8 3

9.510.7

11.8 11.7 19.2
69.627.4

13.7 11.5

56

Φ
70

h7

Φ
19

h6

1214

27.8

57
.1

Φ
90

45°

21.7

36

7° 7°

63.1 (주3)

11.8 11.7

63.1 (주3)

9.5

21.7

18.4
(주3)

40

엔코더
커넥터

엔코더 커넥터

케이블 인출 방향이 반부하측인 경우

4-ø6.6취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전원 커넥터

핀 번호 신호명

1 B1

2 B2

전원 커넥터

전원 커넥터

전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터(주2)

전자 브레이크 커넥터(주2)

전자 브레이크 커넥터(주2)
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18 3

75

79L □176

45°

82

K
B

KA

KL

50
.9

13

CMV1-R10P

U

(PE)W

V

※3 ※3

※2

※1

※5

※4 ※6※6 ※4

※1

※2

※5

ø20
0

ø230

96
.9

 (
주

3)

CMV1-R2P (주3)

66.5
(주3)

44

AB

C D

(주3)

(45.5)
38.5

ø
11

4.
3

ø
35

+
0.

01
0

 
0

 0 -
0.

02
5

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

(주4)

(주2)

키
메인 키
위치 마크

전자 브레이크 커넥터

엔코더 커넥터

전원 커넥터
MS3102A22-22P (3.5kW이하, 5kW)
MS3102A32-17P (4.2kW, 7kW)

4-ø13.5취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

※1, ※2, ※3, ※4, ※5, ※6는
아이볼트용 나사홀(M8)입니다.
ᆞHG-SR201(B), 301(B), 352(4)(B), 502(4)(B):
※1, ※2
ᆞHG-SR421(B), 702(4)(B) :
※3, ※4, ※5, ※6

전원 커넥터
모터 플랜지 방향     

전자 브레이크 커넥터
모터 플랜지 방향     

전자 브레이크

HG-SR시리즈 외형 치수도(주1, 5)

● HG-SR51(B), HG-SR81(B)

● HG-SR52(B), HG-SR102(B), HG-SR152(B), HG-SR524(B), HG-SR1024(B), HG-SR1524(B)

● HG-SR121(B), HG-SR201(B), HG-SR301(B), HG-SR421(B)

● HG-SR202(B), HG-SR352(B), HG-SR502(B), HG-SR702(B), HG-SR2024(B), HG-SR3524(B), HG-SR5024(B), HG-SR7024(B)

[단위:mm]

주)	 1.	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.
	 2.	전자	브레이크	단자에는	극성은	없습니다.
	 3.	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 (			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	부하와의	결합에는	마찰계수를	사용해	주십시오.

형명 변화 치수(주4)

1000 r/min 2000 r/min L KL

-
HG-SR52(B)

HG-SR524(B)
118.5	(153) 57.8

HG-SR51(B)
HG-SR102(B)

HG-SR1024(B)
132.5	(167) 71.8

HG-SR81(B)
HG-SR152(B)

HG-SR1524(B)
146.5	(181) 85.8

형명 변화 치수(주4)

1000 r/min 2000 r/min L KL KA KB

HG-SR121(B)
HG-SR202(B)

HG-SR2024(B)

138.5	

(188)
74.8

24.8 140.9HG-SR201(B)
HG-SR352(B)

HG-SR3524(B)
162.5	(212) 98.8

HG-SR301(B)
HG-SR502(B)

HG-SR5024(B)
178.5		(228)	 114.8

HG-SR421(B)
HG-SR702(B)

HG-SR7024(B)
218.5		(268)	 146.8 32 149.1

[단위:mm]

12 3

50

55L □130

45°

13.5

58

11
2.

5

Φ
11

0h
7

20.9

KL

50
.9

13
CMV1-R10P

MS3102A18-10P

U

(PE)W

V

79
.9

 (
주

3)

59 (주3)

29

AB

C D

(주3)
(주3)

(주3)

(주2)

(주3)

(주3)

CMV1-R2P (주3)

38.2 (43.5)

Φ
24

h6

Φ
14

5

φ165

(주4)

엔코더 커넥터

4-ø9취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

전자 브레이크 커넥터

전자 브레이크

전원 커넥터

키
메인 키
위치 마크

전원 커넥터
모터 플랜지 방향     

전자 브레이크 커넥터
모터 플랜지 방향     
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HG-JR시리즈 외형 치수도(주1, 5)

●  HG-JR53(B), HG-JR73(B), HG-JR103(B), HG-JR153(B), HG-JR203(B), HG-JR534(B), HG-JR734(B), HG-JR1034(B),                          

HG-JR1534(B), HG-JR2034(B)

● HG-JR353(B), HG-JR503(B)

[단위:mm]

주)	 1.	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.
	 2.	전자	브레이크	단자에는	극성은	없습니다.
	 3.	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 (			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	부하와의	결합에는	마찰계수를	사용해	주십시오.

형명
변화 치수(주4)

L KL

HG-JR53(B)

HG-JR534(B)

127.5

(173)
76

HG-JR73(B)

HG-JR734(B)

145.5

(191)
94

HG-JR103(B)

HG-JR1034(B)

163.5

(209)
112

HG-JR153(B)

HG-JR1534(B)

199.5

(245)
148

HG-JR203(B)

HG-JR2034(B)

235.5

(281)
184

형명
변화 치수(주4)

L KL

HG-JR353(B)
213

(251.5)
228

HG-JR503(B)
267

(305.5)
282

[단위:mm]

L

ø
80

h7

ø
16

h6

40

7.5 5

30

38.2 (38)

(주4)

(주3)

50
.9

93
.8

13
ø

41

4.5

35°

16

10
.6

36

42.2

21.8

57
.4

15

66.5

25.7

□90

ø
118

ø100

45°

WV

U

B C

A D

CMV1-R10P

CMV1-R2P

MS3102A18-10P

(PE)

(주
3)

(주
3)

(주3)

(주2)

오일실

플랜지면에서 KL

전자 브레이크 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

전자 브레이크

커넥터 결합면에서 본
전원 커넥터 배치

키

메인 키
위치 마크

엔코더 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전원 커넥터

4-ø6.6취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

55

312

50

L

38.2 (43.5)

50
.9

79
.9

 (
주

3)

11
6.

8

ø
28

h6

□130

45°

ø165

ø
14

5

80

KL

13

63

15.5 34

71

(주3)

29

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

(주3) (주3)

WV

U

B C

A D

CMV1-R2P

MS3102A22-22P

CMV1-R10P

(주4)

(PE)
(주2)

95
.8

ø
11

0h
7

오일실

4-ø9취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

키

메인 키
위치 마크

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전원 커넥터

엔코더 커넥터

전자 브레이크 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

전자 브레이크

커넥터 결합면에서 본
전원 커넥터 배치



2-43

회전형 서보모터

HG-JR시리즈 외형 치수도(주1, 5)

● HG-JR3534(B), HG-JR5034(B)

● HG-JR703(B), HG-JR903(B), HG-JR7034(B), HG-JR9034(B)

[단위:mm]

주)	 1.	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.
	 2.	전자	브레이크	단자에는	극성은	없습니다.
	 3.	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 (			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	부하와의	결합에는	마찰계수를	사용해	주십시오.

[단위:mm]

55

312

50

ø
11

0h
7

L

38.2 (43.5)

79
.9

 (
주

3)

13
.5

29

63

(주3)

φ
28

h6

□130

45°

ø165

ø
14

5

35°

36

42.2

21.8

13
.1

25.7

13

WV

U

B C

A D

CMV1-R2P

MS3102A18-10P

CMV1-R10P

(주4)

(주3)

(주3) (주3)

(주3)

(주3)
(주

3)

(주3)

(PE)(주2)

11
4.

8

50
.9

오일실

플랜지면에서 KL

키

메인 키
위치 마크

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전원 커넥터

엔코더 커넥터

4-ø9취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

전자 브레이크 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

커넥터 결합면에서 본
전원 커넥터 배치

전자 브레이크

79

318

75

38.5 (45.5)

50
.9

96
.9

 (
주

3)

16
3.

3

13

66.5

KL

92.128.5

13
3.

5

44

□176

45°

ø200

ø
230

44

102.3

WV

U

B C

A D

CMV1-R2P

MS3102A32-17P

CMV1-R10P

※4
※4

※2 ※2

※1 ※1
※3

※3

ø
35

+
0.

01
0

 
0

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

(주4)

(주3)

(주3)

(PE)
(주2)

ø
11

4.
3

 0 -
0.

02
5

L

4-ø13.5취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

키

메인 키
위치 마크

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전원 커넥터

엔코더 커넥터

전자 브레이크 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

커넥터 결합면에서 본
전원 커넥터 배치

전자 브레이크

※1, ※2, ※3, ※4는 아이볼트용 나사홀(M8)입니다.

오일실

형명
변화 치수(주4)

L KL

HG-JR3534(B)
213

(251.5)
161

HG-JR5034(B)
267

(305.5)
215

형명
변화 치수(주4)

L KL

HG-JR703(B)

HG-JR7034(B)

263.5

(313)
285.4

HG-JR903(B)

HG-JR9034(B)

303.5

(353)
325.4
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HG-JR시리즈 외형 치수도(주1, 5)

● HG-JR601(B), HG-JR701M(B), HG-JR6014(B), HG-JR701M4(B)

주)	 1.	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.
	 2.	전자	브레이크	단자에는	극성은	없습니다.
	 3.	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 (			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	부하와의	결합에는	마찰계수를	사용해	주십시오.

● HG-JR801(B), HG-JR12K1(B), HG-JR8014(B), HG-JR12K14(B)

● HG-JR11K1M(B), HG-JR15K1M(B), HG-JR11K1M4(B), HG-JR15K1M4(B)

[단위:mm]

[단위:mm]

U

W

V

B

C

A

D

B

A

(PE)

(주2)

※2※1

※4 ※3

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

ø
20

0h
7

ø
55

m
6

440

32

KL

81

19.5

MS3102A10SL-4P

MS3102A32-17P

MS3102A20-29P 4 54

17
1.

1

45°37.5°

ø270

ø
250

ø235

20

110

116L

13
6.

2 
(주

3)

82

□220

27

(주3)

130

※1,2

※3,4

전원 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

키

전자 브레이크 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

키

4-ø13.5취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

전자 브레이크

※1, ※2, ※3, ※4는 아이볼트용 나사홀(M10)입니다.

전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주3)

엔코더 커넥터

2-M8나사

M10나사

오일실

형명 변화 치수(주4)

1000 r/min 1500 r/min L KL

HG-JR801(B)
HG-JR8014(B)

HG-JR11K1M(B)

HG-JR11K1M4(B)

339.5

(412)
265.5

HG-JR12K1(B)
HG-JR12K14(B)

HG-JR15K1M(B)

HG-JR15K1M4(B)

439.5

(512)
365.5

ø
42

h6

(주3)

(주3)

(주3) (주3)

(주3)

(주3)

(PE)

U

W

V

B

C

A

D

B

A

(주2)

※2※1

※4
※3

ø
20

0h
7

225.5

25

79

420

85299.5 (372) (주4)

※1,2

※3,4

130 (주3)

13
6.

2 
(주

3)

19.5

MS3102A32-17P

MS3102A10SL-4P

MS3102A20-29P

81

40

82

4 54
(주3)

17
1.

1

□220

45°37.5°

ø270

ø
250

ø235

32

4-ø13.5취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

전원 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

키

전자 브레이크 커넥터 배치
모터 플랜지 방향  　  

전자 브레이크

전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주3)

엔코더 커넥터

2-M8나사

오일실

M8나사

※1, ※2, ※3, ※4는 아이볼트용 나사홀(M10)입니다.
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(주5, 8)MS3102A20-29P

CE05-2A14S-2P
ø63

33
(8)

535

(42)

(주4)

※2 ※1 ※3 ※4

(2)

BVBW

BU

ø
65

m
6

ø
23

0h
7

140L

LT

22
0

12
5

247KL

16
3

45°

150133

17
4

300

14065

※1,2 ※3,4

130

□250

62 62

18
1

ø
26

5
ø
330

(주3)

※1, ※2, ※3, ※4는 아이볼트용 나사홀(M12)입니다.

냉각 팬
회전 방향

4-ø24취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.배기

아이볼트

전원 리드 인출구

엔코더 커넥터

냉각 팬 커넥터

오일실

M12나사

냉각 팬 커넥터 배치
모터 플랜지 방향      

접속하지 않음

키

흡기

35 5

(9)

ø63

ø
30

0
ø

370

MS3102A20-29P

CE05-2A14S-2P

(주5, 9)

(25)
(65)

※3 ※4

※1,2 ※3,4

300

140

140

ø
80

m
6

247

45°

39

80 80

14065

21
0

14
7

25
0

*2 *1

133 150

305

20
2

19
2

L

LT
KL

ø
25

0h
7

□280

BVBW

BU

(주4)

(주3)

※1, ※2, ※3, ※4는 아이볼트용 나사홀(M16)입니다.

전원 리드 인출구

오일실

M16나사

배기

엔코더 커넥터

냉각 팬 커넥터

아이볼트

냉각 팬
회전 방향

4-ø24취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

냉각 팬 커넥터 배치
모터 플랜지 방향      

접속하지 않음

키

흡기

[단위:mm]

● HG-JR30K1, HG-JR37K1, HG-JR30K14, HG-JR37K14

● HG-JR45K1M4, HG-JR55K1M4

[단위:mm]

형명 변화 치수(주4)

1000 r/min 1500 r/min L KL LT

HG-JR30K1

HG-JR30K14
HG-JR45K1M4 600 330 275

HG-JR37K1

HG-JR37K14
HG-JR55K1M4 664 394 339

형명 변화 치수

1000 r/min 1500 r/min L KL LT

HG-JR15K1

HG-JR15K14

HG-JR22K1M

HG-JR22K1M4
476 229 174

HG-JR20K1

HG-JR20K14

HG-JR30K1M

HG-JR30K1M4
538 291 236

HG-JR25K1

HG-JR25K14

HG-JR37K1M

HG-JR37K1M4
600 353 298

HG-JR시리즈 외형 치수도(주1, 2, 6)

● HG-JR15K1, HG-JR20K1, HG-JR25K1, HG-JR15K14, HG-JR20K14, HG-JR25K14

● HG-JR22K1M(주7), HG-JR30K1M, HG-JR37K1M, HG-JR22K1M4(주7), HG-JR30K1M4, HG-JR37K1M4

주)	 1.	 	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.
	 2.	 	부하와의	결합에는	마찰	계수를	사용해	주십시오.
	 3.	 	서보모터의	흡기	측면과	벽과의	간격은	150mm	이상	주십시오.
	 4.	 	리드	인출구에서	서보모터내로	유수,	먼지	등이	들어가지	않게	해	주십시오.
	 5.	 	아이볼트에는	볼트	각도	조정을	위한	좌금을	삽입하고	있습니다.

	 6.	 	단자상자	내의	단자대는	서보모터	전원용(U,	V,	W)	M10나사입니다.
	 7.	 	HG-JR22K1M/HG-JR22K1M4는	2014년	9월	제조분부터의	외형도입니다.	변경전의	

외형도에	대해서는	「서보모터	기술	자료집(제3집)」을	참조해	주십시오.
	 8.	 	아이볼트를	떼어내어	사용하는	경우,	M12×20	이하의	볼트로	나사	구멍을	막아	주십시오.
	 9.	 	아이볼트를	떼어내어	사용하는	경우,	M16×20	이하의	볼트로	나사	구멍을	막아	주십시오.
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HG-RR시리즈 외형 치수도(주1, 5)

● HG-RR103(B), HG-RR153(B), HG-RR203(B)

● HG-RR353(B), HG-RR503(B)

[단위:mm]

주)	 1.	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.
	 2.	전자	브레이크	단자에는	극성은	없습니다.
	 3.	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 (			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	부하와의	결합에는	마찰계수를	사용해	주십시오.

[단위:mm]

(PE)

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

L

310 45°

KL

ø
11

5
ø135

ø
24

h6

U

W

B
C A

D
E F

GH

V

CE05-2A22-23P

CMV1-R10P

40

45

ø
95

h7

38

50
.9

13

□100

94
.8

44

전원 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

키

오일실

전원 커넥터

엔코더 커넥터

전자 브레이크 (주2)

4-ø9취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

(주3) (주3)

(주3)

(주3) (주3)

(PE)

KL

L

ø
28

h6

12 3

ø165
ø14

5

45°

CE05-2A24-10P

U

W V

E
FD

C
B

A
G

CMV1-R10P

ø
11

0h
7

58

63

13

50
.9

38.2 (42)

11
7.

4

46

□130

전원 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

전자 브레이크 (주2)

4-ø9취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

전원 커넥터

오일실

키

엔코더 커넥터

형명
변화 치수(주4)

L KL

HG-RR103(B)
145.5

(183)
69.5

HG-RR153(B)
170.5

(208)
94.5

HG-RR203(B)
195.5

(233)
119.5

형명
변화 치수(주4)

L KL

HG-RR353(B)
215.5

(252)
147.5

HG-RR503(B)
272.5

(309)
204.5
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HG-UR시리즈 외형 치수도(주1, 5)

● HG-UR72(B), HG-UR152(B)

[단위:mm]

주)	 1.	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.
	 2.	전자	브레이크	단자에는	극성은	없습니다.
	 3.	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 (			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	부하와의	결합에는	마찰계수를	사용해	주십시오.		

(주3)

(주3) (주3)

(주3)

(주3)

(PE)

U

W

B
C A

D
E F

GH

V

13

L

3

ø
S
h6 ø20

0
ø

230

ø
215

13
45°40°

CE05-2A22-23P

CMV1-R10P

ø
11

4.
3

 0 -
0.

02
5

40

14
1.

3

50
.9

55

50

KL 44

□176

전원 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

키

전자 브레이크 (주2)

4-ø13.5취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

2-M6나사

전원 커넥터

오일실

엔코더 커넥터

(PE)

4

13

53.5

42

16

B

A

CMV1-R10P

CE05-2A24-10P

MS3102A10SL-4P

45°37.5°

ø23
5

ø
250

ø270

U

W V

E
FD

C
B

A
G

(주3) (주3) (주3)

(주3)

(주3)

(주3)

(주3)

ø
20

0

ø
35

 0 -
0.

04
6

+
0.

01
0

 
0

39.2

60

65L

KL

50
.9

13
8.

7 
(주

3)

□220

16
4.

9

47

전원 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

전자 브레이크 (주2)

4-ø13.5취부홀
육각홀 부착 볼트를
사용해 주십시오.

전자 브레이크 커넥터 배치
모터 플랜지 방향

오일실

엔코더 커넥터

전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주3)

2-M8나사

키키

형명
변화 치수(주4)

L KL S

HG-UR72(B)
109

(142.5)
38 22

HG-UR152(B)
118.5

(152)
47.5 28

형명
변화 치수(주4)

L KL

HG-UR202(B)
116.5	

(159.5)
42.5

HG-UR352(B)
140.5	

(183.5)
66.5

HG-UR502(B)
164.5	

(207.5)
90.5

[단위:mm]

● HG-UR202(B), HG-UR352(B), HG-UR502(B)
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HG-AK시리즈 외형 치수도(주1, 4)

● HG-AK0136(B), HG-AK0236(B), HG-AK0336(B)

● HG-AK0136(B)-S100, HG-AK0236(B)-S100, HG-AK0336(B)-S100

[단위:mm]

주)	 1.	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.
	 2.		전자	브레이크	단자(B1,	B2)에는	극성은	없습니다.
	 3.		(					)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.		부하와의	결합에는	마찰계수를	사용해	주십시오.		
	 5.		이	치수에	적합한	길이의	취부	나사를	선정해	주십시오.		

[단위:mm]

※ ※

※2013년 4월 제조의 서보모터부터 엔코더 케이블 인출부를 변경했습니다.

엔코더 케이블
하우징 : J21DF-10V-KX-L
터미널 : SJ2F-002GF-P1.0 

전원 케이블
하우징 :  J21DF-06V-KX-L
터미널 :  SJ2F-01GF-P1.0
 (전원 리드 4-AWG 24) 
터미널 : SJ2F-002GF-P1.0
 (브레이크 리드 2-AWG 26) 

200
+20
 0

□25

□25

17
.5

17
.5

15.4

11
.5

A

45°

45°

2-M3나사 관통

2-M3나사 관통

Φ28

Φ28

16

13

5.4

Φ
20

h7

KLCL

8 (주5)

L

123 B

123 A

전원 커넥터

전자 브레이크 부착 서보모터의 경우

전자 브레이크 없음 서보모터의 경우

화살표 A

12.3

18.6

24

1

2

3

1

2

3

핀 번호 신호명

A

B

U

W

V

B1 (주2)

B2 (주2)

　(E)

3.4

Φ
5h

6

2.5

HG-AK0136(B)

HG-AK0236(B)

HG-AK0336(B)

변화 치수 (주3)

형명
L

54 (86)

61 (93)

68 (100)

KL

30.7 (42.7)

37.7 (49.7)

44.7 (56.7)

CL

+20
 0225

+20
 0(245 )

1

2

3

1

2

3

A

B

U

W

V

B1 (주2)

B2 (주2)

　(E)

HG-AK0136(B)-S100

HG-AK0236(B)-S100

HG-AK0336(B)-S100

L

58.7 (90.7)

65.7 (97.7)

72.7 (104.7)

KL

30.7 (42.7)

37.7 (49.7)

44.7 (56.7)

CL

+20
 0225

+20
 0(245 )

           

28.5

KL

15.4

3 20
0

+
2
0

0

5.6

A

C
L

16L

8 (주5)

13

2.55.4

Φ
20

h7

Φ
5h

6

□25

17
.5

24

Φ28

45°

□25

Φ28

45°

12.3

18.6

17
.5

1
2
3

B
1
2
3

A
2-M3나사 관통

2-M3나사 관통

전자 브레이크 부착 서보모터의 경우

전자 브레이크 없음 서보모터의 경우

핀 번호 신호명

변화 치수 (주3)

형명

엔코더 케이블
하우징 : J21DF-10V-KX-L
터미널 : SJ2F-002GF-P1.0

전원 케이블
하우징 :  21DF-06V-KX-L
터미널 :  SJ2F-01GF-P1.0
 (전원 리드 4-AWG 24) 
터미널 : SJ2F-002GF-P1.0
 (브레이크 리드 2-AWG 26) 

전원 커넥터

화살표 A
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HG-KR시리즈 감속기 부착 서보모터 사양

일반 산업기계 대응 감속기 부착 : G1

형 명
출력

[W]
감속비 실감속비

관성 모멘트 J

[× 10-4 kg·m2] (주1)

허용 부하

관성 모멘트비 (주2)

(서보모터 축 환산에서)

질량 [kg]
윤활 방식 취부 방향

표준 전자 브레이크 부착 표준 전자 브레이크 부착

HG-KR053(B)G1 50

1/5 9/44 0.0820 0.0840 서보모터

관성모멘트의	

5배	이하

1.4 1.6

구리스

(봉입)
전(全)방향

1/12 49/576 0.104 0.106
1.8 2.0

1/20 25/484 0.0860 0.0880

HG-KR13(B)G1 100

1/5 9/44 0.115 0.121 서보모터

관성모멘트의	

5배	이하

1.6 1.8

1/12 49/576 0.137 0.143
2.0 2.2

1/20 25/484 0.119 0.125

HG-KR23(B)G1 200

1/5 19/96 0.375 0.397 서보모터

관성모멘트의	

7배	이하

3.3 3.7

1/12 961/11664 0.418 0.440
3.9 4.3

1/20 513/9984 0.391 0.413

HG-KR43(B)G1 400

1/5 19/96 0.525 0.547 서보모터

관성모멘트의	

7배	이하

3.7 4.1

1/12 961/11664 0.568 0.590 4.3 4.7

1/20 7/135 0.881 0.903 5.4 5.8

HG-KR73(B)G1 750

1/5 1/5 1.68 1.79 서보모터

관성모멘트의	

5배	이하

6.0 7.0

1/12 7/87 2.35 2.46 7.1 8.1

1/20 625/12544 2.41 2.52 10 11

항 목 사 양

취부	방법 플랜지	취부

출력축	회전	방향 서보모터	출력축과	동일	방향

백래시	(주4)	 감속기	출력	축에서	60분	이하

최대	토크 정격	토크의	3배(정격	토크에	대해서는	본	카탈로그의	HG-KR시리즈	사양을	참조해	주십시오.)

허용	회전속도(서보모터	축에서) 4500r/min	(순간	허용	회전속도	:	5175r/min)

보호	등급	(감속기	부분) IP44	상당

감속기	효율	(주3) 45%~75%

주)		 1.	관성	모멘트	값은	서보모터+감속기(+전자	브레이크)의	서보모터	축환산	값입니다.
	 2.	부하관성	모멘트비가	기재	범위를	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 3.	 	감속기	효율은	감속비에	따라	다릅니다.	또한,	감속기	효율은	출력	토크,	회전속도,	온도	등	사용	조건에	따라	변동됩니다.	
	 	표안의	수치는	정격	토크,	정격	회전속도	및	상온에서의	대표값이며	보증값은	아닙니다.
	 4.	백래시의	단위	환산은	다음과	같습니다.	1분	=	0.0167°
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HG-KR시리즈 감속기 부착 서보모터 외형 치수도(주1, 5)

일반 산업기계 대응 감속기 부착

● HG-KR_(B)G1

	 		아래	도면은	개략도이기	때문에	형상이나	설치	나사가	실제와	다른	경우가	있습니다.	자세한	내용은	「서보모터	기술자료집(제3집)」을	참조해	주십시오.

LT

K
A

KL

전원 커넥터

K
B

1

2

3

4

역회전 지령시

정회전 지령시
회전 방향

엔코더
커넥터

엔코더 커넥터

전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전자 브레이크 커넥터 (주3)

7°

13
°9°

45°

1

2

핀 번호

B1

B2

신호명

2

4

3

핀 번호

1

U

신호명

(PE)

V

W

1
2

3
4

ø
S

(ø
LE

)

ø
LC

LG

LHLK

Q

LRL

4-øM

□LD

ø
LA

(주3)

케이블 인출 방향이 반부하측인 경우

LP (주3)

LT

LP (주3)

전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주2)

2

1

2
1

[단위:mm]

형 명
감속비

(실감속비)

변화 치수 (주4)

L LA LC LD LE S LH LK KL LG Q LR M KA KB LT LP

HG-KR053(B)G1

1/5

(9/44)

110.1	

(150.7)

75 60h7 65 51 16h6 6.5 8

67.5

34.5 25 60.5 7 36
37.1

(38.8)
11.7

-	

(58.8)

1/12

(49/576) 128.9	

(169.5)
86.3

1/20

(25/484)

HG-KR13(B)G1

1/5

(9/44)

126.1	

(166.7)
83.5

1/12

(49/576) 144.9	

(185.5)
102.3

1/20

(25/484)

HG-KR23(B)G1

1/5

(19/96)

129.8	

(166.6)

100 82h7 90

76

25h6 8

10

89.6

38 35 74

9

46
47.1

(47.1)

11.8

-	

(57.8)

1/12

(961/11664) 149.6	

(186.4)
75 109.4

1/20

(513/9984)

HG-KR43(B)G1

1/5

(19/96)

151.5	

(188.3)
76 111.3

1/12

(961/11664)

171.3	

(208.1)
75 131.1

1/20

(7/135)

175.3	

(212.1)

115 95h7 100

83

32h6

9.5 135.1

39 50 90

HG-KR73(B)G1

1/5

(1/5)

177	

(217.3)
81 10 134.6

56
57.1

(57.1)

-	

(63.1)

1/12

(7/87)

199	

(239.3)
83 9.5 156.6

1/20

(625/12544)

212	

(252.3)
140 115h7 120 98 40h6 11.5 15 169.6 44.5 60 105.5 14

주)	 1.	 	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.	감속기의	바깥테두리는	주물	등의	소재	치수도	있기	때문에,	표기보다	1mm~3mm정도	크게	될	경우가	있습니다.	
	 	기계측은	여유를	가지고	설계해	주십시오.
	 2.	 	전자	브레이크	단자(B1,	B2)에는	극성은	없습니다.
	 3.	 	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 	(			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	 	부하와의	결합에는	마찰계수를	사용해	주십시오.
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회전형 서보모터

HG-KR시리즈 감속기 부착 서보모터 사양

고정도 대응 플랜지 취부 플랜지 출력형 감속기 부착 : G5

형 명
출력

[W]
감속비

관성 모멘트 J

[× 10-4 kg·m2] (주1)

허용 부하

관성 모멘트비 (주2)

(서보모터 축 환산에서)

질량 [kg]
윤활 방식 취부 방향

표준 전자 브레이크 부착 표준 전자 브레이크 부착

HG-KR053(B)G5 50

1/5	(□40	(주3)) 0.0485 0.0507

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

0.55 0.75

구리스

(봉입)
전(全)방향

1/5	(□60	(주3)) 0.113 0.115 1.1 1.3

1/9 0.0475 0.0497 0.56 0.76

1/11 0.105 0.107

1.2 1.4
1/21 0.0960 0.0980

1/33 0.0900 0.0920

1/45 0.0900 0.0920

HG-KR13(B)G5 100

1/5	(□40	(주3)) 0.0812 0.0872

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

0.75 0.95

1/5	(□60	(주3)) 0.146 0.152 1.3 1.5

1/11 0.138 0.144
1.4 1.6

1/21 0.129 0.135

1/33 0.140 0.146
2.6 2.8

1/45 0.139 0.145

HG-KR23(B)G5 200

1/5 0.422 0.444

서보모터

관성모멘트의	

14배	이하

1.8 2.2

1/11 0.424 0.446 1.9 2.3

1/21 0.719 0.741

3.4 3.81/33 0.673 0.695

1/45 0.672 0.694

HG-KR43(B)G5 400

1/5 0.572 0.594

서보모터

관성모멘트의	

14배	이하

2.3 2.7

1/11 0.947 0.969
3.9 4.3

1/21 0.869 0.891

1/33 0.921 0.943
6.0 6.4

1/45 0.915 0.937

HG-KR73(B)G5 750

1/5 1.91 2.02

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

4.8 5.8

1/11 1.82 1.93 5.1 6.1

1/21 2.01 2.12

7.2 8.21/33 1.79 1.90

1/45 1.79 1.90

항 목 사 양

취부	방법 플랜지	취부

출력축	회전	방향 서보모터	출력축과	동일	방향

백래시	(주5)	 감속기	출력	축에서	3분	이하

최대	토크 정격	토크의	3배(정격	토크에	대해서는	본	카탈로그의	HG-KR시리즈	사양을	참조해	주십시오.)

허용	회전속도(서보모터	축에서) 6000r/min	(순간	허용	회전속도	:	6900r/min)

보호	등급	(감속기	부분) IP44	상당

감속기	효율	(주4)
HG-KR053(B)G5의	1/5	(□60),	1/11,	1/21,	1/33,	1/45	:	22%	~	41%

HG-KR053(B)G5의	1/5	(□40),	1/9	및	HG-KR13(B)G5	~	HG-KR73(B)G5	:	58%	~	87%

주)	 1.	 	관성	모멘트	값은	서보모터+감속기(+전자	브레이크)의	서보모터	축환산	값입니다.
	 2.	 	부하관성	모멘트비가	기재	범위를	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 3.	 	플랜지	치수를	나타냅니다.
	 4.	 	감속기	효율은	감속비에	따라	다릅니다.	또한,	감속기	효율은	출력	토크,	회전속도,	온도	등	사용	조건에	따라	변동됩니다.
	 	표안의	수치는	정격	토크,	정격	회전속도	및	상온에	있어서의	대표값이며	보증값은	아닙니다.
	 5.	 	백래시의	단위	환산은	다음과	같습니다.	1분	=	0.0167°
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HG-KR시리즈 감속기 부착 서보모터 외형 치수도(주1)

고정도 대응 플랜지 취부 플랜지 출력형 감속기 부착

● HG-KR_(B)G5

	 		아래	도면은	개략도이기	때문에	형상이나	설치	나사가	실제와	다른	경우가	있습니다.	자세한	내용은	「서보모터	기술자료집(제3집)」을	참조해	주십시오.

전원 커넥터

역회전 지령시

정회전 지령시
회전 방향

엔코더 커넥터

엔코더 커넥터
전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전자 브레이크 커넥터 (주3)

7°

13
°9°

45°

ø
LB

4-øM

N-P나사깊이 R
□LD

øLA

L

LM

T

LK LH

LG

ø
LF

ø
LE

ø
LC

LP (주3)

KL
(주5)

K
A

K
B

(주3)

LP (주3)

케이블 인출 방향이 반부하측인 경우

1

2

핀 번호

B1

B2

신호명

2

4

3

핀 번호

1

U

신호명

(PE)

V

W

전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주2)

1

2

3

4

1
2

3
4

LT

LT
2

1

2
1

[단위:mm]

형 명 감속비
변화 치수 (주4)

L LA LB LC LD LE LF LG LH LK LM KL T N P R M KA KB LT LP

HG-KR053(B)G5

1/5	(□40(주6))
105.9

(146.5)
46 18 40h7 40 24 5H7 15+0.25

-0.20 2.5 5 34.5 63.3 3 3

M4

6 3.4

36
37.1

(38.8)
11.7

-

(58.8)

1/5(주5)	(□60(주6))
130.4

(171)
70 30 56h7 60 40 14H7 21+0.4

-0.5 3 8 56 87.8 5 6 7 5.5

1/9
105.9

(146.5)
46 18 40h7 40 24 5H7 15+0.25

-0.20 2.5 5 34.5 63.3 3 3 6 3.4

1/11(주5)

130.4

(171)
70 30 56h7 60 40 14H7 21+0.4

-0.5 3 8 56 87.8 5 6 7 5.5
1/21(주5)

1/33(주5)

1/45(주5)

HG-KR13(B)G5

1/5	(□40(주6))
121.9

(162.5)
46 18 40h7 40 24 5H7 15+0.25

-0.20 2.5 5 34.5 79.3 3 3 6 3.4

1/5(주5)	(□60(주6))
146.4

(187)
70 30 56h7 60 40 14H7 21+0.4

-0.5 3 8 56 103.8

5 6

7 5.51/11(주5)

1/21(주5)

1/33(주5) 148.9

(189.5)
105 45 85h7 90 59 24H7 27+0.4

-0.5 8 10 56.5 106.3 M6 10 9
1/45(주5)

HG-KR23(B)G5

1/5 140.6

(177.4)
70 30 56h7 60 40 14H7 21+0.4

-0.5 3 8 56 100.4 M4 7 5.5

46
47.1

(47.1)

11.8

-

(57.8)

1/11	

1/21(주5)

147.6

(184.4)
105 45 85h7 90 59 24H7 27+0.4

-0.5 8 10 61 107.4 M6 10 91/33(주5)

1/45(주5)

HG-KR43(B)G5

1/5	
162.3

(199.1)
70 30 56h7 60 40 14H7 21+0.4

-0.5 3 8 56 122.1 M4 7 5.5

1/11 169.3

(206.1)
105 45 85h7 90 59 24H7 27+0.4

-0.5 8 10 61 129.1 M6 10 9
1/21

1/33 181.3

(218.1)
135 60 115h7 120 84 32H7 35+0.4

-0.5 13 13 70 141.1 M8 12 11
1/45

HG-KR73(B)G5

1/5	 190

(230.3)
105 45 85h7 90 59 24H7 27+0.4

-0.5 8 10 68 147.6 M6 10 9

56
57.1

(57.1)

-

(63.1)

1/11	

1/21
200

(240.3)
135 60 115h7 120 84 32H7 35+0.4

-0.5 13 13 75 157.6 M8 12 111/33

1/45

주)	 1.	 	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.	감속기의	바깥테두리는	주물	등의	소재	치수도	있기	때문에,	표기보다	1mm~3mm정도	크게	될	경우가	있습니다.
	 	기계측은	여유를	가지고	설계해	주십시오.
	 2.	 	전자	브레이크	단자(B1,	B2)에는	극성은	없습니다.
	 3.	 	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 	(			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	 	전원	케이블	부하측	인출의	경우,	케이블이	감속기	부분에	방해될	수	있으므로	주의해	주십시오.

	 6.	 	플랜지	치수를	나타냅니다.
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회전형 서보모터

HG-KR시리즈 감속기 부착 서보모터 사양

고정도 대응 플랜지 취부 축 출력형 감속기 부착 : G7

형 명
출력

[W]
감속비

관성 모멘트 J

[× 10-4 kg·m2] (주1)

허용 부하

관성 모멘트비 (주2)

(서보모터 축 환산에서)

질량 [kg]
윤활 방식 취부 방향

표준 전자 브레이크 부착 표준 전자 브레이크 부착

HG-KR053(B)G7 50

1/5	(□40	(주3)) 0.0512 0.0534

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

0.58 0.78

구리스

(봉입)
전(全)방향

1/5	(□60	(주3)) 0.119 0.121 1.2 1.4

1/9 0.0492 0.0514 0.58 0.78

1/11 0.106 0.108

1.3 1.5
1/21 0.0960 0.0980

1/33 0.0900 0.0920

1/45 0.0900 0.0920

HG-KR13(B)G7 100

1/5	(□40	(주3)) 0.0839 0.0899

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

0.78 0.98

1/5	(□60	(주3)) 0.152 0.158 1.4 1.6

1/11 0.139 0.145
1.5 1.7

1/21 0.129 0.135

1/33 0.141 0.147
3.0 3.2

1/45 0.139 0.145

HG-KR23(B)G7 200

1/5 0.428 0.450

서보모터

관성모멘트의	

14배	이하

1.9 2.3

1/11 0.424 0.446 2.0 2.4

1/21 0.721 0.743

3.8 4.21/33 0.674 0.696

1/45 0.672 0.694

HG-KR43(B)G7 400

1/5 0.578 0.600

서보모터

관성모멘트의	

14배	이하

2.4 2.8

1/11 0.955 0.977
4.3 4.7

1/21 0.871 0.893

1/33 0.927 0.949
7.4 7.8

1/45 0.918 0.940

HG-KR73(B)G7 750

1/5 1.95 2.06

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

5.2 6.2

1/11 1.83 1.94 5.5 6.5

1/21 2.03 2.14

8.6 9.61/33 1.80 1.91

1/45 1.79 1.90

항 목 사 양

취부	방법 플랜지	취부

출력축	회전	방향 서보모터	출력축과	동일	방향

백래시	(주5)	 감속기	출력	축에서	3분	이하

최대	토크 정격	토크의	3배(정격	토크에	대해서는	본	카탈로그의	HG-KR시리즈	사양을	참조해	주십시오.)

허용	회전속도(서보모터	축에서) 6000r/min	(순간	허용	회전속도	:	6900r/min)

보호	등급	(감속기	부분) IP44	상당

감속기	효율	(주4)
HG-KR053(B)G7의	1/5	(□60),	1/11,	1/21,	1/33,	1/45	:	22%	~	41%

HG-KR053(B)G7의	1/5	(□40),	1/9	및	HG-KR13(B)G7	~	HG-KR73(B)G7	:	58%	~	87%

주)	 1.	 	관성	모멘트	값은	서보모터+감속기(+전자	브레이크)의	서보모터	축환산	값입니다.
	 2.	 	부하관성	모멘트비가	기재	범위를	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 3.	 	플랜지	치수를	나타냅니다.
	 4.	 	감속기	효율은	감속비에	따라	다릅니다.	또한,	감속기	효율은	출력	토크,	회전속도,	온도	등	사용	조건에	따라	변동됩니다.
	 	표안의	수치는	정격	토크,	정격	회전속도	및	상온에	있어서의	대표값이며	보증값은	아닙니다.
	 5.	 	백래시의	단위	환산은	다음과	같습니다.	1분	=	0.0167°
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HG-KR시리즈 감속기 부착 서보모터 외형 치수도(주1, 5, 8)

고정도 대응 플랜지 취부 축 출력형 감속기 부착

● HG-KR_(B)G7

	 		아래	도면은	개략도이기	때문에	형상이나	설치	나사가	실제와	다른	경우가	있습니다.	자세한	내용은	「서보모터	기술자료집(제3집)」을	참조해	주십시오.

K
A

K
B

1
2

3
4

전원 커넥터(주6)

LP (주3)

ø
LC

ø
LE

ø
S

LR

역회전 지령시

정회전 지령시
회전 방향

4-øM

□LD

øLA

(주3)

케이블 인출 방향이 반부하측인 경우

LP (주3)

LT

LT KL

L

1

2

3

4

LH

LG

엔코더 커넥터

엔코더 커넥터
전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주3)

전자 브레이크 커넥터 (주3)

7°

13
°9°

LM LK 45°
Q

1

2

핀 번호

B1

B2

신호명

2

4

3

핀 번호

1

U

신호명

(PE)

V

W

전원 커넥터

전자 브레이크 커넥터 (주2)

2

1

2
1

[단위:mm]

형 명 감속비
변화 치수 (주4)

L LA LC LD LE S LG LH Q LR LK LM KL M KA KB LT LP

HG-KR053(B)G7

1/5	(□40(주7))
105.9

(146.5)
46 40h7 40 29 10h7 15 2.5 20 42 5 34.5 63.3 3.4

36
37.1

(38.8)
11.7

-	

(58.8)

1/5(주6)	(□60(주7))
130.4

(171)
70 56h7 60 40 16h7 21 3 28 58 8 56 87.8 5.5

1/9
105.9

(146.5)
46 40h7 40 29 10h7 15 2.5 20 42 5 34.5 63.3 3.4

1/11(주6)

130.4

(171)
70 56h7 60 40 16h7 21 3 28 58 8 56 87.8 5.5

1/21(주6)

1/33(주6)

1/45(주6)

HG-KR13(B)G7

1/5	(□40(주7))
121.9

(162.5)
46 40h7 40 29 10h7 15 2.5 20 42 5 34.5 79.3 3.4

1/5(주6)	(□60(주7))
146.4

(187)
70 56h7 60 40 16h7 21 3 28 58 8 56 103.8 5.51/11(주6)

1/21(주6)

1/33(주6) 148.9

(189.5)
105 85h7 90 59 25h7 27 8 42 80 10 56.5 106.3 9

1/45(주6)

HG-KR23(B)G7

1/5 140.6

(177.4)
70 56h7 60 40 16h7 21 3 28 58 8 56 100.4 5.5

46
47.1

(47.1)

11.8

-	

(57.8)

1/11

1/21(주6)

147.6

(184.4)
105 85h7 90 59 25h7 27 8 42 80 10 61 107.4 91/33(주6)

1/45(주6)

HG-KR43(B)G7

1/5
162.3

(199.1)
70 56h7 60 40 16h7 21 3 28 58 8 56 122.1 5.5

1/11 169.3

(206.1)
105 85h7 90 59 25h7 27 8 42 80 10 61 129.1 9

1/21

1/33 181.3

(218.1)
135 115h7 120 84 40h7 35 13 82 133 13 70 141.1 11

1/45

HG-KR73(B)G7

1/5 190

(230.3)
105 85h7 90 59 25h7 27 8 42 80 10 68 147.6 9

56
57.1

(57.1)

-	

(63.1)

1/11

1/21
200

(240.3)
135 115h7 120 84 40h7 35 13 82 133 13 75 157.6 111/33

1/45

주)	 1.	 	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.	감속기의	바깥테두리는	주물	등의	소재	치수도	있기	때문에,	표기보다	1mm~3mm정도	크게	될	경우가	있습니다.
	 	기계측은	여유를	가지고	설계해	주십시오.
	 2.	 	전자	브레이크	단자(B1,	B2)에는	극성은	없습니다.
	 3.	 	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 	(			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	 	부하와의	결합에는	마찰계수를	사용해	주십시오.
	 6.	 	전원	케이블	부하측	인출의	경우,	케이블이	감속기	부분에	방해될	수	있으므로	주의해	주십시오.
	 7.	 	플랜지	치수를	나타냅니다.
	 8.	 	키	홈	타입축(키	부착)의	HG-KR_(B)G7K도	대응	가능합니다.	형상에	대해서는	다음	페이지를	참조해	주십시오.
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회전형 서보모터

HG-KR시리즈 감속기 부착 서보모터 축단 특수 사양

HG-KR_(B)G1(일반	산업기계	대응	감속기	부착)의	표준	축	형상은	스트레이트축이지만,	키	홈	타입	축(키	부착)도	특수품으로	대응	가능합니다.
상세한	내용에	대해서는	당사에	문의해	주십시오.
HG-KR_(B)G7(고정도	대응	플랜지	취부	축	출력형	감속기	부착)의	표준	축	형상은	스트레이트축입니다.
다만,	키	홈	타입	축(키	부착)	HG-KR_(B)G7K도	대응	가능합니다.	형상에	대해서는	아래를	참조해	주십시오.

키홈 타입축(키 부착)  (주1, 2, 3)

형 명 감속비
변화 치수

S Q W QK U T Y

HG-KR053(B)G7K

1/5

(□40	(주4))
10 20 4 15 2.5 4

M3나사

깊이6

1/5

(□60	(주4))
16 28 5 25 3 5

M4나사

깊이8

1/9 10 20 4 15 2.5 4
M3나사

깊이6

1/11

16 28 5 25 3 5
M4나사

깊이8

1/21

1/33

1/45

HG-KR13(B)G7K

1/5

(□40	(주4))
10 20 4 15 2.5 4

M3나사

깊이6

1/5

(□60	(주4))
16 28 5 25 3 5

M4나사

깊이81/11

1/21

1/33
25 42 8 36 4 7

M6나사

깊이121/45

HG-KR23(B)G7K

1/5
16 28 5 25 3 5

M4나사

깊이81/11

1/21

25 42 8 36 4 7
M6나사

깊이12
1/33

1/45

HG-KR43(B)G7K

1/5 16 28 5 25 3 5
M4나사

깊이8

1/11
25 42 8 36 4 7

M6나사

깊이121/21

1/33
40 82 12 70 5 8

M10나사

깊이201/45

HG-KR73(B)G7K

1/5
25 42 8 36 4 7

M6나사

깊이121/11

1/21

40 82 12 70 5 8
M10나사

깊이20
1/33

1/45

[단위:mm]

Q

QK

W

T

Φ
S
h7

U

Y

주)	 1.	 	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축의	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	 	키	부착	(한쪽이	뽀족한	키)입니다.
	 3.	 	기재되지	않는	치수는	고정도	대응	플랜지	취부	축출력형	감속기	부착(G7)의	스트레이트	축과	동일합니다.	본	카탈로그의	HG-KR_(B)G7	외형	치수도를	참조해	주십시오.
	 4.	 	플랜지	치수를	나타냅니다.
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HG-SR시리즈 감속기 부착 서보모터 사양

일반 산업기계 대응(플랜지 취부) 감속기 부착 : G1 

형 명
출력

[kW]
감속비

관성 모멘트 J

[× 10-4 kg·m2] (주1)

허용 부하

관성 모멘트비 (주2)

(서보모터 축 환산에서)

질량 [kg]
윤활 방식 (주8) 취부 방향

표준 전자 브레이크 부착 표준 전자 브레이크 부착

HG-SR52(B)G1

HG-SR524(B)G1
0.5

1/6 8.08 10.3

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

18 20

구리스

(봉입)
전(全)방향

1/11 7.65 9.85

1/17 7.53 9.73

1/29 7.47 9.67

1/35 8.26 10.5

27 291/43 8.22 10.4

1/59 8.18 10.4

HG-SR102(B)G1

HG-SR1024(B)G1
1.0

1/6 14.8 17.0

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

30 32
구리스

(봉입)
전(全)방향

1/11 13.3 15.5

1/17 12.9 15.1

1/29 12.6 14.8

1/35 12.6 14.8

1/43 13.8 16.0 49 51
오일(주3) 축	수평	(주4)

1/59 19.1 21.3 81 83

HG-SR152(B)G1

HG-SR1524(B)G1
1.5

1/6 19.2 21.4

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

31 33
구리스

(봉입)
전(全)방향1/11 17.7 19.9

1/17 17.3 19.5

1/29 18.4 20.6
50 52

오일(주3) 축	수평	(주4)
1/35 18.3 20.5

1/43 23.6 25.8
82 84

1/59 23.5 25.7

HG-SR202(B)G1

HG-SR2024(B)G1
2.0

1/6 50.0 59.4

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

36 42
구리스

(봉입)
전(全)방향1/11 48.4 57.8

1/17 48.1 57.5

1/29 54.8 64.2

87 93 오일(주3) 축	수평	(주4)
1/35 54.5 63.9

1/43 54.3 63.7

1/59 54.2 63.6

HG-SR352(B)G1

HG-SR3524(B)G1
3.5

1/6 87.1 96.5

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

60 66

오일(주3)

축	수평	(주4)

1/11 82.8 92.2

1/17 81.5 90.9

1/29 86.6 96.0
92 98

1/35 86.3 95.7

1/43 105 114
134 140 오일

1/59 104 113

HG-SR502(B)G1

HG-SR5024(B)G1
5.0

1/6 126 135

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

96 102 오일(주3)

축	수평	(주4)

1/11 114 123

1/17 110 119

1/29 141 150

165 171 오일
1/35 140 150

1/43 139 149

1/59 138 147

HG-SR702(B)G1

HG-SR7024(B)G1
7.0

1/6 177 187

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

103 109 오일(주3)

축	수평	(주4)

1/11 190 199
145 151

오일

1/17 182 192

1/29 192 202
172 178

1/35 192 201

1/43 267 277
240 246

1/59 266 275

항 목 사 양

취부	방법 플랜지	취부

출력축	회전	방향 서보모터	출력축과	반대	방향

백래시	(주7) 감속기	출력	축에서	40분~2°(주6)

최대	토크 정격	토크의	3배(정격	토크에	대해서는	본	카탈로그의	HG-SR	2000r/min시리즈	사양을	참조해	주십시오.)

허용	회전속도(서보모터	축에서)
구리스	윤활의	경우	:	3000r/min(구리스	윤활	경우의	순시	허용	회전속도	:	3450r/min)	

오일	윤활의	경우	:	2000r/min(오일	윤활	경우의	순시	허용	회전속도	:	2300r/min)

보호	등급	(감속기	부분) IP44	상당

감속기	효율	(주5) 85%~94%

주)	 1.	 	관성	모멘트	값은	서보모터+감속기(+전자	브레이크)의	서보모터	축환산	값입니다.
	 2.	 	부하관성	모멘트비가	기재	범위를	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 3.	 	오일	윤활은	서보모터가	이동하는	용도에서는	사용할	수	없습니다.	이러한	경우,	구리스	윤활(특수	대응)을	지정해	주십시오.
	 4.	 	축방향	및	축회전	방향으로	기울어지는	설치	방법은	불가합니다.	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	p.2-64의	「감속기	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※1을	참조해	주십시오.
	 	축수평	설치	이외의	사용에	대해서는	특수	대응	가능한	기종도	있습니다.	상세한	내용에	대해서는	「서보모터	기술	자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.
	 5.	 	감속기	효율은	감속비에	따라	다릅니다.	또한,	감속기	효율은	출력	토크,	회전속도,	온도	등	사용	조건에	따라	변합니다.	표중의	수치는	정격	토크,	정격	회전속도	및	상온에서의	대표값이며	보증값은								

아닙니다.
	 6.	 	설계값이며	보증값은	아닙니다.
	 7.	 	백래시의	단위	환산은	다음과	같습니다.	1분	=	0.0167°
	 8.	 	오일	윤활	사양의	감속기는	오일을	빼고	출하하고	있기	때문에	운전전에	반드시	급유해	주십시오.	
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회전형 서보모터

HG-SR52(B)G1
HG-SR524(B)G1

1/6

275

(309.5)
134 110 160 9 150 48 119

60.7

(95.2)
20.9 (59)

38.2

(43.5)
13.5 (29) 58 4-ø11 45 3 108 112.5 (79.9) 130 35 32 28 7 4 8

M8나사

깊이20

1/11

1/17

1/29

1/35
267.5

(302)
180 140 210 13 204 69 132

60.7

(95.2)
20.9 (59)

38.2

(43.5)
13.5 (29) 58 6-ø11 30 4 117 112.5 (79.9) 130 55 50 38 8 5 101/43

1/59

HG-SR102(B)G1
HG-SR1024(B)G1

1/6

281.5

(316)
180 140 210 13 204 69 132

60.7

(95.2)
20.9 (59)

38.2

(43.5)
13.5 (29) 58 6-ø11 30 4 117 112.5 (79.9) 130 55 50 38 8 5 10

M8나사

깊이20

1/11

1/17

1/29

1/35

1/43
327

(361.5)
230 200 260 15 230 76 145

60.7

(95.2)
20.9 (59) 38.2	(43.5) 13.5 (29) 58 6-ø11 60 4 164 112.5 (79.9) 130 70 56 50 9 5.5 14

M10나사

깊이18
1/59

384.5

(419)
310 270 340 20 300 89 192

60.7

(95.2)
20.9 (59) 38.2	(43.5) 13.5 (29) 58 6-ø11 60 4 219 112.5 (79.9) 130 90 80 60 11 7 18

HG-SR152(B)G1
HG-SR1524(B)G1

1/6
295.5

(330)
180 140 210 13 204 69 132

60.7

(95.2)
20.9 (59)

38.2

(43.5)
13.5 (29) 58 6-ø11 30 4 117 112.5 (79.9) 130 55 50 38 8 5 10

M8나사

깊이20
1/11

1/17

1/29 341

(375.5)
230 200 260 15 230 76 145

60.7

(95.2)
20.9 (59)

38.2

(43.5)
13.5 (29) 58 6-ø11 60 4 164 112.5 (79.9) 130 70 56 50 9 5.5 14

M10나사

깊이18

1/35

1/43 398.5

(433)
310 270 340 20 300 89 192

60.7

(95.2)
20.9 (59)

38.2

(43.5)
13.5 (29) 58 6-ø11 60 4 219 112.5 (79.9) 130 90 80 60 11 7 18

1/59

HG-SR202(B)G1
HG-SR2024(B)G1

1/6
305.5

(355)
180 140 210 13 204 69 142

63.7

(113.2)
24.8 (66.5)

38.5

(45.5)
0 (44) 82 6-ø11 30 4 117 140.9 (96.9) 176 55 50 38 8 5 10

M8나사

깊이20
1/11

1/17

1/29

402.5

(452)
310 270 340 20 300 89 181

63.7

(113.2)
24.8 (66.5)

38.5

(45.5)
0 (44) 82 6-ø11 60 4 219 140.9 (96.9) 176 90 80 60 11 7 18

M10나사

깊이18

1/35

1/43

1/59

HG-SR352(B)G1
HG-SR3524(B)G1

1/6
372

(421.5)
230 200 260 15 230 76 145

63.7

(113.2)
24.8 (66.5)

38.5

(45.5)
0 (44) 82 6-ø11 60 4 164 140.9 (96.9) 176 70 56 50 9 5.5 14

M10나사

깊이18

1/11

1/17

1/29 426.5

(476)
310 270 340 20 300 89 181

63.7

(113.2)
24.8 (66.5)

38.5

(45.5)
0 (44) 82 6-ø11 60 4 219 140.9 (96.9) 176 90 80 60 11 7 18

1/35

1/43 466

(515.5)
360 316 400 22 340 94 181

63.7

(113.2)
24.8 (66.5)

38.5

(45.5)
0 (44) 82 8-ø14 22.5 5 258 140.9 (96.9) 176 90 80 70 12 7.5 20

M12나사

깊이241/59

HG-SR502(B)G1
HG-SR5024(B)G1

1/6
442.5

(492)
310 270 340 20 300 89 181

63.7

(113.2)
24.8 (66.5)

38.5

(45.5)
0 (44) 82 6-ø11 60 4 219 140.9 (96.9) 176 90 80 60 11 7 18

M10나사

깊이18
1/11

1/17

1/29

506

(555.5)
390 345 430 22 370 110 176

63.7

(113.2)
24.8 (66.5)

38.5

(45.5)
0 (44) 82 8-ø18 22.5 5 279 140.9 (96.9) 176 110 100 80 14 9 22

M12나사

깊이24

1/35

1/43

1/59

HG-SR702(B)G1
HG-SR7024(B)G1

1/6
482.5	

(532)
310 270 340 20 300 89 181

71.7

(121.2)
32 (66.5)

38.5	

(45.5)
0 (44) 82 6-ø11 60 4 219 149.1 (96.9) 176 90 80 60 11 7 18

M10나사

깊이18

1/11 522

(571.5)
360 316 400 22 340 94 181

71.7

(121.2)
32 (66.5)

38.5

(45.5)
0 (44) 82 8-ø14 22.5 5 258 149.1 (96.9) 176 90 80 70 12 7.5 20

M12나사

깊이24

1/17

1/29 546

(595.5)
390 345 430 22 370 110 176

71.7

(121.2)
32 (66.5)

38.5

(45.5)
0 (44) 82 8-ø18 22.5 5 279 149.1 (96.9) 176 110 100 80 14 9 22

1/35

1/43 602

(651.5)
450 400 490 30 430 145 210

71.7

(121.2)
32 (66.5)

38.5

(45.5)
0 (44) 82 12-ø18 15 6 320 149.1 (96.9) 176 135 125 95 14 9 25

M20나사

깊이341/59

주)	 1.	 	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.	감속기의	바깥테두리는	주물	등의	소재	치수도	있기	때문에	표기보다	1mm~3mm정도	크게	될	경우가	있습니다.
	 	기계측은	여유를	가지고	설계해	주십시오.
	 2.	 	전자	브레이크	단자에는	극성은	없습니다.
	 3.	 	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 	(			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	 	오일	윤활	사양의	감속기는	오일을	빼고	출하되고	있기	때문에	운전전에	반드시	급유하여	주십시오.

HG-SR시리즈 감속기 부착 서보모터 외형 치수도(주1, 5)

일반 산업기계 대응(플랜지 취부) 감속기 부착

● HG-SR_(B)G1

	 	아래	도면은	개략도이기	때문에	급유마개,	형상,	설치	나사가	실제와	다른	경우가	있습니다.	자세한	내용은	「서보모터	기술자료집(제3집)」을	참조해	주십시오.

단면 A-A

ø
LA

QH

LR
역회전 지령시

정회전 지령시
회전 방향

QK

A

ALS
KL

전자 브레이크 커넥터

CMV1-R2P (주3)

엔코더 커넥터

CMV1-R10P

LP (주3)

13

K
ELW

hKC

KB

50.9

(모터 측면도)

L

LG ELT

KA

K°

Z

IE급유마개

ø
LDø

LK

ø
LC

f8

전원 커넥터
MS3102A18-10P (1.5kW 이하)
MS3102A22-22P (2kW~5kW)
MS3102A32-17P (7kW)

(주3)

øSh6

T

U

W

Y

KD

U

(PE)W

V

키

전자 브레이크 (주2)

메인 키
위치 마크

AB

C D

전원 커넥터
모터 플랜지 방향

전자 브레이크 커넥터
모터 플랜지 방향

[단위:mm]

형 명 감속비
변화 치수 (주4)

L LA LC LD LG LK LR IE KL KA LP LT LW LS KE Z K E H KB KD KC Q QK S T U W Y
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회전형 서보모터
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배
전 

제
어
기
기·

HG-SR시리즈 감속기 부착 서보모터 사양

일반 산업기계 대응(풋 마운트 취부) 감속기 부착 : G1H

형 명
출력

[kW]
감속비

관성 모멘트 J

[× 10-4 kg·m2] (주1)

허용 부하

관성 모멘트비 (주2)

(서보모터 축 환산에서)

질량 [kg]
윤활 방식 (주8) 취부 방향

표준 전자 브레이크 부착 표준 전자 브레이크 부착

HG-SR52(B)G1H

HG-SR524(B)G1H
0.5

1/6 8.08 10.3

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

20 22

구리스

(봉입)
전(全)방향

1/11 7.65 9.85

1/17 7.53 9.73

1/29 7.47 9.67

1/35 8.26 10.5

28 301/43 8.22 10.4

1/59 8.18 10.4

HG-SR102(B)G1H

HG-SR1024(B)G1H
1.0

1/6 14.8 17.0

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

31 33
구리스

(봉입)
전(全)방향

1/11 13.3 15.5

1/17 12.9 15.1

1/29 12.6 14.8

1/35 12.6 14.8

1/43 13.8 16.0 50 52
오일(주3) 축	수평	(주4)

1/59 19.1 21.3 86 88

HG-SR152(B)G1H

HG-SR1524(B)G1H
1.5

1/6 19.2 21.4

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

32 34
구리스

(봉입)
전(全)방향1/11 17.7 19.9

1/17 17.3 19.5

1/29 18.4 20.6
51 53

오일(주3) 축	수평	(주4)
1/35 18.3 20.5

1/43 23.6 25.8
87 89

1/59 23.5 25.7

HG-SR202(B)G1H

HG-SR2024(B)G1H
2.0

1/6 50.0 59.4

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

37 43
구리스

(봉입)
전(全)방향1/11 48.4 57.8

1/17 48.1 57.5

1/29 54.8 64.2

92 98 오일(주3) 축	수평	(주4)
1/35 54.5 63.9

1/43 54.3 63.7

1/59 54.2 63.6

HG-SR352(B)G1H

HG-SR3524(B)G1H
3.5

1/6 87.1 96.5

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

61 67

오일(주3)

축	수평	(주4)

1/11 82.8 92.2

1/17 81.5 90.9

1/29 86.6 96.0
97 103

1/35 86.3 95.7

1/43 105 114
137 143 오일

1/59 104 113

HG-SR502(B)G1H

HG-SR5024(B)G1H
5.0

1/6 126 135

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

101 107 오일(주3)

축	수평	(주4)

1/11 114 123

1/17 110 119

1/29 141 150

178 184 오일
1/35 140 150

1/43 139 149

1/59 138 147

HG-SR702(B)G1H

HG-SR7024(B)G1H
7.0

1/6 177 187

서보모터

관성모멘트의	

4배	이하

108 114 오일(주3)

축	수평	(주4)

1/11 190 199
148 154

오일

1/17 182 192

1/29 192 202
185 191

1/35 192 201

1/43 267 277
256 262

1/59 266 275

항 목 사 양

취부	방법 풋	마운트	취부

출력축	회전	방향 서보모터	출력축과	반대	방향

백래시	(주7) 감속기	출력	축에서	40분~2°(주6)

최대	토크 정격	토크의	3배(정격	토크에	대해서는	본	카탈로그의	HG-SR	2000r/min시리즈	사양을	참조해	주십시오.)

허용	회전속도(서보모터	축에서)
구리스	윤활의	경우	:	3000r/min(구리스	윤활	경우의	순시	허용	회전속도	:	3450r/min)	

오일	윤활의	경우	:	2000r/min(오일	윤활	경우의	순시	허용	회전속도	:	2300r/min)

보호	등급	(감속기	부분) IP44	상당

감속기	효율	(주5) 85%~94%

주)	 1.	 	관성	모멘트	값은	서보모터+감속기(+전자	브레이크)의	서보모터	축환산	값입니다.
	 2.	 	부하관성	모멘트비가	기재	범위를	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 3.	 	오일	윤활은	서보모터가	이동하는	용도에서는	사용할	수	없습니다.	이러한	경우,	구리스	윤활(특수	대응)을	지정해	주십시오.
	 4.	 	축방향	및	축회전	방향으로	기울어지는	설치	방법은	불가합니다.	상세한	내용에	대해서는	본	카탈로그	p.2-64의	「감속기	서보모터	사양의	주석에	대해」의	※1을	참조해	주십시오.
	 	축수평	설치	이외의	사용에	대해서는	특수	대응	가능한	기종도	있습니다.	상세한	내용에	대해서는	「서보모터	기술	자료집(제3집)」를	참조해	주십시오.
	 5.	 	감속기	효율은	감속비에	따라	다릅니다.	또한,	감속기	효율은	출력	토크,	회전속도,	온도	등	사용	조건에	따라	변합니다.	표중의	수치는	정격	토크,	정격	회전속도	및	상온에서의	대표값이며	보증값은					

아닙니다.
	 6.	 	설계값이며	보증값은	아닙니다.
	 7.	 	백래시의	단위	환산은	다음과	같습니다.	1분	=	0.0167°
	 8.	 	오일	윤활	사양의	감속기는	오일을	빼고	출하하고	있기	때문에	운전전에	반드시	급유해	주십시오.	
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회전형 서보모터

HG-SR52(B)G1H
HG-SR524(B)G1H

1/6

323

(357.5)
100 219 150 (29)

38.2

(43.5)
(59) 13.5 121

60.7

(95.2)
20.9 112.5 (79.9) 130 58 11 45 135 60 15 12 40 75 180 35 32 28 7 4 8

M8나사

깊이20

1/11

1/17

1/29

1/35
336.5

(371)
120 252 204 (29)

38.2

(43.5)
(59) 13.5 131

60.7

(95.2)
20.9 112.5 (79.9) 130 58 14 57.5 155 82 20 15 55 95 230 55 50 38 8 5 101/43

1/59

HG-SR102(B)G1H
HG-SR1024(B)G1H

1/6

350.5

(385)
120 252 204 (29)

38.2

(43.5)
(59) 13.5 131

60.7

(95.2)
20.9 112.5 (79.9) 130 58 14 57.5 155 82 20 15 55 95 230 55 50 38 8 5 10

M8나사

깊이20

1/11

1/17

1/29

1/35

1/43
403	

(437.5)
150 295 230 (29)

38.2	

(43.5)
(59) 13.5 170

60.7	

(95.2)
20.9 112.5 (79.9) 130 58 18 72.5 195 100 25 22 65 145 330 70 56 50 9 5.5 14

M10나사

깊이18
1/59

473.5	

(508)
160 352 300 (29)

38.2	

(43.5)
(59) 13.5 218

60.7	

(95.2)
20.9 112.5 (79.9) 130 58 18 75 238 139 44 25 75 185 410 90 80 60 11 7 18

HG-SR152(B)G1H
HG-SR1524(B)G1H

1/6
364.5

(399)
120 252 204 (29)

38.2

(43.5)
(59) 13.5 131

60.7

(95.2)
20.9 112.5 (79.9) 130 58 14 57.5 155 82 20 15 55 95 230 55 50 38 8 5 10

M8나사

깊이20
1/11

1/17

1/29 417

(451.5)
150 295 230 (29)

38.2

(43.5)
(59) 13.5 170

60.7

(95.2)
20.9 112.5 (79.9) 130 58 18 72.5 195 100 25 22 65 145 330 70 56 50 9 5.5 14

M10나사

깊이18

1/35

1/43 487.5

(522)
160 352 300 (29)

38.2

(43.5)
(59) 13.5 218

60.7

(95.2)
20.9 112.5 (79.9) 130 58 18 75 238 139 44 25 75 185 410 90 80 60 11 7 18

1/59

HG-SR202(B)G1H
HG-SR2024(B)G1H

1/6
374.5

(424)
120 262 204 (44)

38.5

(45.5)
(66.5) 0 131

63.7

(113.2)
24.8 140.9 (96.9) 176 82 14 57.5 155 82 20 15 55 95 230 55 50 38 8 5 10

M8나사

깊이20
1/11

1/17

1/29

491.5

(541)
160 341 300 (44)

38.5

(45.5)
(66.5) 0 218

63.7

(113.2)
24.8 140.9 (96.9) 176 82 18 75 238 139 44 25 75 185 410 90 80 60 11 7 18

M10나사

깊이18

1/35

1/43

1/59

HG-SR352(B)G1H
HG-SR3524(B)G1H

1/6
448

(497.5)
150 295 230 (44)

38.5

(45.5)
(66.5) 0 170

63.7

(113.2)
24.8 140.9 (96.9) 176 82 18 72.5 195 100 25 22 65 145 330 70 56 50 9 5.5 14

M10나사

깊이18

1/11

1/17

1/29 515.5

(565)
160 341 300 (44)

38.5

(45.5)
(66.5) 0 218

63.7

(113.2)
24.8 140.9 (96.9) 176 82 18 75 238 139 44 25 75 185 410 90 80 60 11 7 18

1/35

1/43 560

(609.5)
200 381 340 (44)

38.5

(45.5)
(66.5) 0 262

63.7

(113.2)
24.8 140.9 (96.9) 176 82 22 137.5 335 125 30 30 80 190 430 90 80 70 12 7.5 20

M12나사

깊이241/59

HG-SR502(B)G1H
HG-SR5024(B)G1H

1/6
531.5

(581)
160 341 300 (44)

38.5

(45.5)
(66.5) 0 218

63.7

(113.2)
24.8 140.9 (96.9) 176 82 18 75 238 139 44 25 75 185 410 90 80 60 11 7 18

M10나사

깊이18
1/11

1/17

1/29

616

(665.5)
220 405 370 (44)

38.5

(45.5)
(66.5) 0 279

63.7

(113.2)
24.8 140.9 (96.9) 176 82 22 160 380 145 30 30 85 210 470 110 100 80 14 9 22

M12나사

깊이24

1/35

1/43

1/59

HG-SR702(B)G1H
HG-SR7024(B)G1H

1/6
571.5

(621)
160 341 300 (44)

38.5	

(45.5)
(66.5) 0 218

71.7	

(121.2)
32 149.1 (96.9) 176 82 18 75 238 139 44 25 75 185 410 90 80 60 11 7 18

M10나사

깊이18

1/11 616

(665.5)
200 381 340 (44)

38.5

(45.5)
(66.5) 0 262

71.7

(121.2)
32 149.1 (96.9) 176 82 22 137.5 335 125 30 30 80 190 430 90 80 70 12 7.5 20

M12나사

깊이24

1/17

1/29 656

(705.5)
220 405 370 (44)

38.5

(45.5)
(66.5) 0 279

71.7

(121.2)
32 149.1 (96.9) 176 82 22 160 380 145 30 30 85 210 470 110 100 80 14 9 22

1/35

1/43 747

(796.5)
250 465 430 (44)

38.5

(45.5)
(66.5) 0 330

71.7

(121.2)
32 149.1 (96.9) 176 82 26 190 440 170 30 35 90 240 530 135 125 95 14 9 25

M20나사

깊이341/59

주)	 1.	 	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.	감속기의	바깥테두리는	주물	등의	소재	치수도	있기	때문에	표기보다	1mm~3mm정도	크게	될	경우가	있습니다.
	 	기계측은	여유를	가지고	설계해	주십시오.
	 2.	 	전자	브레이크	단자에는	극성은	없습니다.
	 3.	 	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 	(			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	 	오일	윤활	사양의	감속기는	오일을	빼고	출하되고	있기	때문에	운전전에	반드시	급유하여	주십시오.。

HG-SR시리즈 감속기 부착 서보모터 외형 치수도(주1, 5)

일반 산업기계 대응(풋 마운트 취부) 감속기 부착

● HG-SR_(B)G1H

	 	아래	도면은	개략도이기	때문에	급유마개,	형상,	설치	나사가	실제와	다른	경우가	있습니다.	자세한	내용은	「서보모터	기술자료집(제3집)」을	참조해	주십시오.

QH

역회전 지령시

정회전 지령시
회전 방향

QK

A

A

LS

전자 브레이크 커넥터

CMV1-R2P (주3)

(주3)

엔코더 커넥터

CMV1-R10P

LP (주3)

13
K
E

LW

hKC

KB

50.9

L

LT

KA

FB

FA FA FD

FC

FG

FH

FG
FF

LB

LA
F
E

4-øZ

ø
LK

전원 커넥터

MS3102A18-10P (1.5kW 이하)
MS3102A22-22P (2kW~5kW)
MS3102A32-17P (7kW)

(모터 측면도)

단면 A-A

øSh6

T

U

W

Y

KD

U

(PE)W

V

키

전자 브레이크 (주2)

메인 키
위치 마크

AB

C D

전원 커넥터
모터 플랜지 방향

전자 브레이크 커넥터
모터 플랜지 방향

급유마개

KL

[단위:mm]

형 명 감속비
변화 치수 (주4)

L LA LB LK LS LT LP LW H KL KA KB KD KC KE Z FA FB FC FD FE FF FG FH Q QK S T U W Y
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회전형 서보모터
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주
의
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전
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선
정 

예

배
전 

제
어
기
기·

HG-SR시리즈 감속기 부착 서보모터 사양

고정도 대응 플랜지 취부 플랜지 출력형 감속기 부착 : G5

형 명
출력

[kW]
감속비

관성 모멘트 J

[× 10-4 kg·m2] (주1)

허용 부하

관성 모멘트비 (주2)

(서보모터 축 환산에서)

질량 [kg]
윤활 방식 취부 방향

표준 전자 브레이크 부착 표준 전자 브레이크 부착

HG-SR52(B)G5

HG-SR524(B)G5
0.5	

1/5 7.91 10.1

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

7.6 9.5

구리스

(봉입)
전(全)방향	

1/11 7.82 10.0 7.8 9.7

1/21 10.2 12.4

12 141/33 9.96 12.2

1/45 9.96 12.2

HG-SR102(B)G5

HG-SR1024(B)G5
1.0	

1/5 12.3 14.5

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

9.0 11

1/11 14.9 17.1
13 15

1/21 14.5 16.7

1/33 16.3 18.5
23 25

1/45 16.2 18.4

HG-SR152(B)G5

HG-SR1524(B)G5
1.5	

1/5 16.7 18.9

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

11 13

1/11 19.3 21.5 14 16

1/21 21.7 23.9

24 261/33 20.7 22.9

1/45 20.6 22.8

HG-SR202(B)G5

HG-SR2024(B)G5
2.0	

1/5 51.4 61.1

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

19 25
1/11 51.2 60.9

1/21 53.2 62.9

29 351/33 52.2 61.9

1/45 52.2 61.9

HG-SR352(B)G5

HG-SR3524(B)G5
3.5	

1/5 83.2 92.8 서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

24 30

1/11 86.7 96.3
34 40

1/21 85.0 94.6

HG-SR502(B)G5

HG-SR5024(B)G5
5.0	

1/5 110 119 서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

36 42

1/11 108 117 38 44

HG-SR702(B)G5

HG-SR7024(B)G5
7.0	 1/5 161 171

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

43 49

항 목 사 양

취부	방법 플랜지	취부

출력축	회전	방향 서보모터	출력축과	동일	방향

백래시	(주4) 감속기	출력	축에서	3분	이하

최대	토크 정격	토크의	3배(정격	토크에	대해서는	본	카탈로그의	HG-SR	2000r/min시리즈	사양을	참조해	주십시오.)

허용	회전속도(서보모터	축에서) 3000r/min	(순간	허용	회전속도	:	3450r/min)

보호	등급	(감속기	부분) IP44	상당

감속기	효율	(주3) 77%~92%

주)	 1.	 	관성	모멘트	값은	서보모터+감속기(+전자	브레이크)의	서보모터	축환산	값입니다.
	 2.	 	부하관성	모멘트비가	기재	범위를	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 3.	 	감속기	효율은	감속비에	따라	다릅니다.	또한,	감속기	효율은	출력	토크,	회전속도,	온도	등	사용	조건에	따라	변동됩니다.
	 	표중의	수치는	정격	토크,	정격	회전속도	및	상온에	있어서의	대표값이며	보증값은	아닙니다.
	 4.	 	백래시의	단위	환산은	다음과	같습니다.	1분	=	0.0167°
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회전형 서보모터

HG-SR52(B)G5
HG-SR524(B)G5

1/5 213.5

(248)
105 45 85h7 90 59 24H7 27

+0.4
-0.5 8 10 85

38.2

(43.5)
152.8 (59) 13.5 (29) 5 6 M6 10 9 112.5 (79.9) 130 58 A

1/11

1/21
225.5

(260)
135 60 115h7 120 84 32H7 35

+0.4
-0.5 13 13 94

38.2

(43.5)
164.8 (59) 13.5 (29) 5 6 M8 12 11 112.5 (79.9) 130 58 A1/33

1/45

HG-SR102(B)G5
HG-SR1024(B)G5

1/5
227.5	

(262)
105 45 85h7 90 59 24H7 27

+0.4
-0.5 8 10 85

38.2

(43.5)
166.8 (59) 13.5 (29) 5 6 M6 10 9 112.5 (79.9) 130 58 A

1/11 239.5

(274)
135 60 115h7 120 84 32H7 35

+0.4
-0.5 13 13 94

38.2

(43.5)
178.8 (59) 13.5 (29) 5 6 M8 12 11 112.5 (79.9) 130 58 A

1/21

1/33 255.5

(290)
190 100 165h8 170 122 47H7 53

+0.5
-0.8 13 16 107

38.2

(43.5)
194.8 (59) 13.5 (29) 7 14 M8 12 14 112.5 (79.9) 130 58 B

1/45

HG-SR152(B)G5
HG-SR1524(B)G5

1/5
241.5	

(276)
105 45 85h7 90 59 24H7 27

+0.4
-0.5 8 10 85

38.2

(43.5)
180.8 (59) 13.5 (29) 5 6 M6 10 9 112.5 (79.9) 130 58 A

1/11
253.5	

(288)
135 60 115h7 120 84 32H7 35

+0.4
-0.5 13 13 94

38.2

(43.5)
192.8 (59) 13.5 (29) 5 6 M8 12 11 112.5 (79.9) 130 58 A

1/21
269.5

(304)
190 100 165h8 170 122 47H7 53

+0.5
-0.8 13 16 107

38.2

(43.5)
208.8 (59) 13.5 (29) 7 14 M8 12 14 112.5 (79.9) 130 58 B1/33

1/45

HG-SR202(B)G5
HG-SR2024(B)G5

1/5 267.5

(317)
135 60 115h7 120 84 32H7 35

+0.4
-0.5 13 13

116
(주5)

38.5

(45.5)
203.8 (66.5) 0 (44) 5 6 M8 12 11 140.9 (96.9) 176 82 A

1/11

1/21
287.5

(337)
190 100 165h8 170 122 47H7 53

+0.5
-0.8 13 16

133
(주5)

38.5

(45.5)
223.8 (66.5) 0 (44) 7 14 M8 12 14 140.9 (96.9) 176 82 B1/33

1/45

HG-SR352(B)G5
HG-SR3524(B)G5

1/5
291.5

(341)
135 60 115h7 120 84 32H7 35

+0.4
-0.5 13 13

116
(주5)

38.5

(45.5)
227.8 (66.5) 0 (44) 5 6 M8 12 11 140.9 (96.9) 176 82 A

1/11 311.5

(361)
190 100 165h8 170 122 47H7 53

+0.5
-0.8 13 16

133
(주5)

38.5

(45.5)
247.8 (66.5) 0 (44) 7 14 M8 12 14 140.9 (96.9) 176 82 B

1/21

HG-SR502(B)G5
HG-SR5024(B)G5

1/5 327.5

(377)
190 100 165h8 170 122 47H7 53

+0.5
-0.8 13 16

133
(주5)

38.5

(45.5)
263.8 (66.5) 0 (44) 7 14 M8 12 14 140.9 (96.9) 176 82 B

1/11

HG-SR702(B)G5
HG-SR7024(B)G5

1/5
367.5

	(417)
190 100 165h8 170 122 47H7 53

+0.5
-0.8 13 16

133
(주5)

38.5

(45.5)
295.8 (66.5) 0 (44) 7 14 M8 12 14 149.1 (96.9) 176 82 B

주)	 1.	공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.	감속기의	바깥테두리는	주물	등의	소재	치수도	있기	때문에	표기보다	1mm~3mm정도	크게	될	경우가	있습니다.
	 	기계측은	여유를	가지고	설계해	주십시오.
	 2.	전자	브레이크	단자에는	극성은	없습니다.
	 3.	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.	 (			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.	변화치수(LM)란에	(주5)를	기재하고	있는	기종은	이	범위에	최대	치수로	180mm각의	개소가	있습니다.
	 6.	정면도	B의	경우,	나사위치는	일정	간격은	아닙니다.

HG-SR시리즈 감속기 부착 서보모터 외형 치수도(주1)

고정도 대응 플랜지 취부 플랜지 출력형 감속기 부착

● HG-SR_(B)G5

	 	아래	도면은	개략도이기	때문에	급유마개,	형상,	설치	나사가	실제와	다른	경우가	있습니다.	자세한	내용은	「서보모터	기술자료집(제3집)」을	참조해	주십시오.

정면도 B (주6)

KL

50
.9

13

엔코더 커넥터

CMV1-R10P

U

(PE)W

V

키

전자 브레이크
커넥터

CMV1-R2P (주3)

(주3)

(주3)

K
D

LP

AB

C D

ø
LF

ø
LE

ø
LC

T

(주
5)

LT LM LHLK

LGL

LS

K
B

LW

KE

전원 커넥터

MS3102A18-10P (1.5kW 이하)
MS3102A22-22P (2kW~5kW)
MS3102A32-17P (7kW)

전원 커넥터
모터 플랜지 방향

전자 브레이크 커넥터
모터 플랜지 방향

메인 키
위치 마크

전자 브레이크 (주2)

45°60°

역회전 지령시

정회전 지령시
회전 방향

역회전 지령시

정회전 지령시
회전 방향

정면도 A

øLA

ø
LB

4-øM

N-P나사깊이 R

□LDhKC

4-øM

45°

ø
LA

22
.5°

øLB

N-P나사깊이 R

6×
22

.5
°

 (
 =

 1
35

°
)

□LD

[단위:mm]

형 명 감속비
변화 치수 (주4)

정면도
L LA LB LC LD LE LF LG LH LK LM LT KL LP LW LS T N P R M KB KD KC KE
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HG-SR시리즈 감속기 부착 서보모터 사양

고정도 대응 플랜지 취부 축 출력형 감속기 부착 : G7

형 명
출력

[kW]
감속비

관성 모멘트 J

[× 10-4 kg·m2] (주1)

허용 부하

관성 모멘트비 (주2)

(서보모터 축 환산에서)

질량 [kg]
윤활 방식 취부 방향

표준 전자 브레이크 부착 표준 전자 브레이크 부착

HG-SR52(B)G7

HG-SR524(B)G7
0.5	

1/5 7.95 10.2

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

8.0 9.9

구리스

(봉입)
전(全)방향	

1/11 7.82 10.0 8.2 11

1/21 10.2 12.4

13 151/33 9.96 12.2

1/45 9.96 12.2

HG-SR102(B)G7

HG-SR1024(B)G7
1.0	

1/5 12.3 14.5

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

9.4 12

1/11 15.0 17.2
15 17

1/21 14.5 16.7

1/33 16.3 18.5
26 28

1/45 16.3 18.5

HG-SR152(B)G7

HG-SR1524(B)G7
1.5	

1/5 16.7 18.9

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

11 13

1/11 19.4 21.6 16 18

1/21 21.7 23.9

27 291/33 20.7 22.9

1/45 20.7 22.9

HG-SR202(B)G7

HG-SR2024(B)G7
2.0	

1/5 51.7 61.4

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

20 26

1/11 51.3 61.0 21 27

1/21 53.3 63.0

32 381/33 52.2 61.9

1/45 52.2 61.9

HG-SR352(B)G7

HG-SR3524(B)G7
3.5	

1/5 83.5 93.1 서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

25 31

1/11 87.0 96.6
37 43

1/21 85.1 94.7

HG-SR502(B)G7

HG-SR5024(B)G7
5.0	

1/5 111 121 서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

39 45

1/11 108 117 41 47

HG-SR702(B)G7

HG-SR7024(B)G7
7.0	 1/5 163 173

서보모터

관성모멘트의	

10배	이하

46 52

항 목 사 양

취부	방법 플랜지	취부

출력축	회전	방향 서보모터	출력축과	동일	방향

백래시	(주4) 감속기	출력	축에서	3분	이하

최대	토크 정격	토크의	3배(정격	토크에	대해서는	본	카탈로그의	HG-SR	2000r/min시리즈	사양을	참조해	주십시오.)

허용	회전속도(서보모터	축에서) 3000r/min	(순간	허용	회전속도	:	3450r/min)

보호	등급	(감속기	부분) IP44	상당

감속기	효율	(주3) 77%~92%

주)	 1.	 	관성	모멘트	값은	서보모터+감속기(+전자	브레이크)의	서보모터	축환산	값입니다.
	 2.	 	부하관성	모멘트비가	기재	범위를	넘는	경우는	당사에	문의해	주십시오.
	 3.	 	감속기	효율은	감속비에	따라	다릅니다.	또한,	감속기	효율은	출력	토크,	회전속도,	온도	등	사용	조건에	따라	변동됩니다.
	 	표중의	수치는	정격	토크,	정격	회전속도	및	상온에	있어서의	대표값이며	보증값은	아닙니다.

	 4.	 	백래시의	단위	환산은	다음과	같습니다.	1분	=	0.0167°
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HG-SR시리즈 감속기 부착 서보모터 외형 치수도(주1, 5, 7)

고정도 대응 플랜지 취부 축 출력형 감속기 부착

● HG-SR_(B)G7

	 	아래	도면은	개략도이기	때문에	급유마개,	형상,	설치	나사가	실제와	다른	경우가	있습니다.	자세한	내용은	「서보모터	기술자료집(제3집)」을	참조해	주십시오.
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엔코더 커넥터

CMV1-R10P

U

(PE)W

V

키

전자 브레이크
커넥터

CMV1-R2P (주3)

AB

C D

LT

L

Q

ø
S

ø
LE

LK

LH

LR

LG

ø
LC

LM

 (
주

6)

K
D

K
B

KL

LP

 (주3)

 (주3)

전원 커넥터

MS3102A18-10P (1.5kW 이하)
MS3102A22-22P (2kW~5kW)
MS3102A32-17P (7kW)

LS LW

KE

전원 커넥터
모터 플랜지 방향

전자 브레이크 커넥터
모터 플랜지 방향

메인 키
위치 마크

전자 브레이크 (주2)

øLA

역회전 지령시

정회전 지령시
회전 방향

45°

4-øM
□LD□KC

[단위:mm]

형 명 감속비
변화 치수 (주4)

L LA LC LD LE S LG LH Q LR LK LM LT KL LP LW LS M KB KD KC KE

HG-SR52(B)G7
HG-SR524(B)G7

1/5 213.5

(248)
105 85h7 90 59 25h7 27 8 42 80 10 85

38.2

(43.5)
152.8 (59) 13.5 (29) 9 112.5 (79.9) 130 58

1/11

1/21
225.5

(260)
135 115h7 120 84 40h7 35 13 82 133 13 94

38.2

(43.5)
164.8 (59) 13.5 (29) 11 112.5 (79.9) 130 581/33

1/45

HG-SR102(B)G7
HG-SR1024(B)G7

1/5
227.5

(262)
105 85h7 90 59 25h7 27 8 42 80 10 85

38.2

	(43.5)
166.8 (59) 13.5 (29) 9 112.5 (79.9) 130 58

1/11 239.5

(274)
135 115h7 120 84 40h7 35 13 82 133 13 94

38.2

(43.5)
178.8 (59) 13.5 (29) 11 112.5 (79.9) 130 58

1/21

1/33 255.5

(290)
190 165h8 170 122 50h7 53 13 82 156 16 107

38.2

(43.5)
194.8 (59) 13.5 (29) 14 112.5 (79.9) 130 58

1/45

HG-SR152(B)G7
HG-SR1524(B)G7

1/5
241.5

	(276)
105 85h7 90 59 25h7 27 8 42 80 10 85

38.2

	(43.5)
180.8 (59) 13.5 (29) 9 112.5 (79.9) 130 58

1/11
253.5

	(288)
135 115h7 120 84 40h7 35 13 82 133 13 94

38.2

	(43.5)
192.8 (59) 13.5 (29) 11 112.5 (79.9) 130 58

1/21
269.5

(304)
190 165h8 170 122 50h7 53 13 82 156 16 107

38.2

(43.5)
208.8 (59) 13.5 (29) 14 112.5 (79.9) 130 581/33

1/45

HG-SR202(B)G7
HG-SR2024(B)G7

1/5 267.5

(317)
135 115h7 120 84 40h7 35 13 82 133 13

116
(주6)

38.5

(45.5)
203.8 (66.5) 0 (44) 11 140.9 (96.9) 176 82

1/11

1/21
287.5

(337)
190 165h8 170 122 50h7 53 13 82 156 16

133
(주6)

38.5

(45.5)
223.8 (66.5) 0 (44) 14 140.9 (96.9) 176 821/33

1/45

HG-SR352(B)G7
HG-SR3524(B)G7

1/5
291.5

	(341)
135 115h7 120 84 40h7 35 13 82 133 13

116	
(주6)

38.5

	(45.5)
227.8 (66.5) 0 (44) 11 140.9 (96.9) 176 82

1/11 311.5

(361)
190 165h8 170 122 50h7 53 13 82 156 16

133
(주6)

38.5

(45.5)
247.8 (66.5) 0 (44) 14 140.9 (96.9) 176 82

1/21

HG-SR502(B)G7
HG-SR5024(B)G7

1/5 327.5

(377)
190 165h8 170 122 50h7 53 13 82 156 16

133
(주6)

38.5

(45.5)
263.8 (66.5) 0 (44) 14 140.9 (96.9) 176 82

1/11

HG-SR702(B)G7
HG-SR7024(B)G7

1/5
367.5	

(417)
190 165h8 170 122 50h7 53 13 82 156 16

133
(주6)

38.5

	(45.5)
295.8 (66.5) 0 (44) 14 149.1 (96.9) 176 82

주)		 1.		공차없는	치수에	대해서는	일반	공차가	됩니다.	감속기의	바깥테두리는	주물	등의	소재	치수도	있기	때문에	표기보다	1mm~3mm정도	크게	될	경우가	있습니다.
	 	기계측은	여유를	가지고	설계해	주십시오.
	 2.		전자	브레이크	단자에는	극성은	없습니다.
	 3.		전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 4.		(			)내의	값은	전자	브레이크	부착의	경우입니다.
	 5.		부하와의	결합에는	마찰계수를	사용해	주십시오.
	 6.		변화치수(LM)란에	(주6)를	기재하고	있는	기종은	이	범위에	최대	치수로	180mm각의	개소가	있습니다.
	 7.		키	홈	타입축(키	부착)의	HG-SR_(B)G7K도	대응	가능합니다.	형상에	대해서는	다음	페이지를	참조해	주십시오.
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HG-SR시리즈 감속기 부착 서보모터 축단 특수 사양

HG-SR_(B)G1/G1H(일반	산업기계	대응	감속기	부착)는	표준으로	키	홈	타입	축(키	부착)입니다.

HG-SR_(B)G7(고정도	대응	플랜지	취부	축	출력형	감속기	부착)의	표준	축	형상은	스트레이트축입니다.

다만,	키홈	타입축(키	부착)	HG-SR_(B)G7K도	대응	가능합니다.	형상에	대해서는	아래를	참조해	주십시오.

키홈 타입축(키 부착)  (주1, 2, 3)

형 명 감속비
변화 치수

S Q W QK U T Y

HG-SR52(B)G7K

HG-SR524(B)G7K

1/5
25 42 8 36 4 7

M6나사

깊이121/11

1/21

40 82 12 70 5 8
M10나사

깊이20
1/33

1/45

HG-SR102(B)G7K

HG-SR1024(B)G7K

1/5 25 42 8 36 4 7
M6나사

깊이12

1/11
40 82 12 70 5 8

M10나사

깊이201/21

1/33
50 82 14 70 5.5 9

M10나사

깊이201/45

HG-SR152(B)G7K

HG-SR1524(B)G7K

1/5 25 42 8 36 4 7
M6나사

깊이12

1/11 40 82 12 70 5 8
M10나사

깊이20

1/21

50 82 14 70 5.5 9
M10나사

깊이20
1/33

1/45

HG-SR202(B)G7K

HG-SR2024(B)G7K

1/5
40 82 12 70 5 8

M10나사

깊이201/11

1/21

50 82 14 70 5.5 9
M10나사

깊이20
1/33

1/45

HG-SR352(B)G7K

HG-SR3524(B)G7K

1/5 40 82 12 70 5 8
M10나사

깊이20

1/11

50 82 14 70 5.5 9
M10나사

깊이20

1/21

HG-SR502(B)G7K

HG-SR5024(B)G7K

1/5

1/11

HG-SR702(B)G7K

HG-SR7024(B)G7K
1/5

주)	 1.	고빈도로	사용되는	용도에는	적용할	수	없습니다.	키의	반동에	의한	축	파손	등의	원인이	됩니다.
	 2.	키	부착	(한쪽이	뽀족한	키)입니다.
	 3.	기재되지	않는	치수는	고정도	대응	플랜지	취부	축출력형	감속기	부착(G7)의	스트레이트	축과	동일합니다.	본	카탈로그의	HG-SR_(B)G7	외형	치수도를	참조해	주십시오.

감속기 부착 서보모터 사양의 주석에 대해

	 ※1.	아래	모터에	대해서는	축방향	및	축회전	방향으로	기울이는	부착	방법은	불가능합니다.

	 			ᆞHG-SR102(4)(B)G1/G1H	1/43,	1/59
	 			ᆞHG-SR152(4)(B)G1/G1H	1/29,	1/35,	1/43,	1/59
	 			ᆞHG-SR202(4)(B)G1/G1H	1/29,	1/35,	1/43,	1/59
	 			ᆞHG-SR352(4)(B)G1/G1H	전(全)	감속비
	 			ᆞHG-SR502(4)(B)G1/G1H	전(全)	감속비

	 			ᆞHG-SR702(4)(B)G1/G1H	전(全)	감속비

[단위:mm]
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